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ALARM UYARI SERVIS ZAMANI

REAS

STANDART OZELLIKLER

Otomatik calistirma ve durdurma
J1939 motor izleme ve kumanda portu

Cesitli marka ve model motorlarla uyumiu
Motor kontrolu

Jeneratér korumalari

Dahili alarm ve uyarilar

True RMS AC élgiimler

Kapsamli jeneratér gili¢ 6lgciimleri

Kapsamli sebeke gii¢ élctimleri

Senkronoskop

Governor ve AVR kontrol cikiglar

Kesintisiz transfer ve kesintisiz yiikte test
Rampa kontrollu yumusak gecis

Tek jenerator sebekeye glic basma

Tek jenerator sebeke destekleme (peak lopping)
Cift jenerator senkronizasyon ve giic paylasimi
Cift jenerator sebekeye yumusak gecis

KW ve KVAr yiik kontrolu

Paralelde sebeke kesilme korumalari (G-59)
Batarya destekli dahili saat devresi
Glinliik-haftalik-aylik otomatik test caligmasi
Uzaktan calistirma ve durdurma

Gaz motoru kumandasi

Sebeke simiilasyonu

Motor rélanti devri kontrol cikigi

Yiik atma rélesi

Servis zamani géstergesi

Olay kaydi tutma

Istatistik sayicilar
Haftalik calisma programi
Kendi iizerinden programlanabilir
RS-232 seri port
Seri porttan yeni yazilim yiikleme
Ucretsiz MS-Windows Uzaktan izleme yazilimi:
-lokal, LAN, IP ve modem baglantisi
-izleme, parametre yiikleme
-yeni yazilim versiyonlar yiikleme
-modem sebekesi olusturma
Ariza durumunda SMS génderme
Arizada GSM ve PSTN modem aramasi
MODBUS haberlesme
4 satir 20 karakter likit kristal gosterge
Cift dil destegi
Réle cikiglari artirilabilir
Programlanabilir analog girigler : 4
Programlanabilir sayisal girisler : 8
Programlanabilir réle cikiglari : 7
Mars sirasindaki gerilim diismesine dayanikli
Tam kapali su gecirmez 6n panel
Ayrilabilir baglanti konnektérleri

OPSIYONEL OZELLIKLER

Dahili modem (9600 baud)

Harici DC voltaj él¢ciimii

Harici DC voltajla devreye girip ¢tkma
Dahili buzzer
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27. BAGLANTI SEMASI

1. MONTAJ
1.1 Kontrol Paneline Girig

DKG-705 jeneratorlerde kullanilan bir kumanda ve koruma panelidir. 20 karakterlik 4
satirdan olusan gostergesinde oélcllen degerler gésterilir. Cihaz hem jeneratér imalatcisina hem de
kullaniciya kolay kullanim saglar. Programli parametreler gogu uygulamaya uyacak sekilde dikkatle

secildiginden genelde programlama ¢ok az gerekir. Buna karsilik programli parametreler cihazin her tirli

jeneratér uygulamasina uyum saglamasina imkan verir. Programli parametreler eneriji kesintilerinden

etkilenmeyecek sekilde silinmez bir hafizaya kaydedilir.

Olciilen parametreler asagidadir:

Sebeke voltaji faz R ile Nétr arasi
Sebeke voltaji faz S ile Notr arasi
Sebeke voltaji faz T ile Nétr arasi
Sebeke voltaji faz RS arasi
Sebeke voltaji faz ST arasi
Sebeke voltaji faz TR arasi
Sebeke akimi faz R (opsiyonel)
Sebeke akimi faz S (opsiyonel)
Sebeke akimi faz T (opsiyonel)
Sebeke frekansi

Sebeke KW faz R (opsiyonel)
Sebeke KW faz S (opsiyonel)
Sebeke KW faz T (opsiyonel)
Sebeke KVA faz R (opsiyonel)
Sebeke KVA faz S (opsiyonel)
Sebeke KVA faz T (opsiyonel)
Sebeke KVAr faz R (opsiyonel
Sebeke KVAr faz S (opsiyonel
Sebeke KVAr faz T (opsiyonel
Sebeke cos® faz R (opsiyonel
Sebeke cos® faz S (opsiyonel
Sebeke cos® faz T (opsiyonel
Sebeke toplam KW (opsiyonel)
Sebeke toplam KVA (opsiyonel)
Sebeke toplam KVAr (opsiyonel)
Sebeke toplam cos® (opsiyonel)

= — =

= =

Jeneratér volltaji faz U ile Nétr arasi
Jeneratér volltaji faz V ile Notr arasi
Jeneratdér volltaji faz W ile Nétr arasi
Jeneratér volltaji faz UV arasi
Jeneratdr volltaji faz VW arasi
Jeneratdr volltaji faz WU arasi
Jeneratér akimi faz U

Jeneratdr akimi faz V

Jenerator akimi faz W

Jenerator frekansi

Jeneratér KW faz U

Jeneratér KW faz V

Jeneratér KW faz W

Jeneratér KVA faz U

Jeneratér KVA faz V

Jeneratér KVA faz W

Jeneratér KVAr faz U

Jeneratér KVAr faz V

Jeneratér KVAr faz W

Jeneratér cos® faz U

Jeneratér cos® faz V

Jeneratér cos® faz W

Jeneratdr toplam KW

Jeneratdr toplam KVA

Jeneratdr toplam KVAr

Jeneratér toplam cos®

Senkronoskop faz agisi
Voltaj uyumu U-R

AKkU voltaj

Motor devri

Sogutma sivisi sicakligi
Yag basinci

Yag sicakligi

Yakit seviyesi
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1.2 Cihazin monte edilmesi

Cihaz panele monte edilmek Gzere tasarlanmistir. Normal kullanim sirasinda, kullanici cihazin én
panel disindaki kisimlarina ulasamamalidir.

Cihazi dizgin ylzeyli ve dikey bir panele monte ediniz. Cihaz 188x140 milimetre boyutlarinda bir
panel yuvasina gecer. Montaj dncesinde gerdirme yaylarini ve ayrilabilir klemensleri sdkiiniz. Cihazi panel
yuvasindan gecirip yaylari takiniz ve gevirerek sabitleyiniz.

Cihaz imalat sirasinda 24 volt igin ayarlanmistir. Cihaz arkasindaki gerilim segme atlatmasini kontrol
ediniz ve uygun konuma aliniz.

DIKKAT: 12 V bir cihazi 24 voltluk sistemde calistirmayiniz.
Bu cihazin bozulmasina yol acabilir. S6kilen cihazlardaki
secme atlatmasini daima 24 V konuma aliniz.

DIKKAT: Cihazin dogru calisabilmesi icin motor gévdesi
mutlaka topraklanmis olmalidir.

Aksi halde hatali voltaj ve frekans olctimleri ve hatali calisma
meydana gelebilir.

Cihazla birlikte kullanilacak olan akim trafolarinin ¢ikisi 5 Amperlik olmalidir. Akim trafo giris akimi
istenen degerde secilebilir. (50/5 ile 5000/5 arasi) Akim trafo ¢ikislari her trafo igin ayri bir ¢ift kablo ile cihazin
ilgili girislerine gétardlmelidir. Akim trafolarinda bir ucun ortak kullaniimasi veya bir ucun topraklanmasi gibi
islemler kesinlikle yapilmamalidir. Akim trafolarinin gici en az 5 VA olmalidir. %1 hassasiyette trafolar
kullaniimasi tavsiye edilir.

Analog musirler (6rnegin 1sI veya yag basing) cihaza baglanmis ise panoda ayrica bu musirler igin
gosterge kullanilamaz. Aksi halde cihaz bozulabilir. E§er panoda isi veya yag basing gbstergesi varsa cihaz
{izerindeki girisleri bos birakiniz. Cihaz fabrika cikisi olarak standart tipteki Olgiisan (VDO) miisirlere gére
ayarlanmistir. Eger farkh tipte misirler kullaniliyorsa programlama kismini inceleyiniz.

Hata kontak girislerine baglanacak miisirler Normalde Agik veya Normalde Kapali tipte, ayrica AKU(-)
veya AKU(+) baglantili olabilir.

Sarj alternatér ucu ayni zamanda uyartim akimini da saglar, dolayisiyla disaridan lamba baglamaya
gerek yoktur.
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1.3 Cihazin baglantilari

DIKKAT: CIHAZIN ICINDE SIGORTA YOKTUR.
Asagidaki giriglere harici sigorta takiniz:
Sebeke Faz Girigleri: R-S-T
Jeneratoér Faz Girigleri: U-V-W
Aku Girigi: BAT(+).

Sigortalari kullanicinin kolayca ulasabilecegi sekilde ve cihaza miimkiin oldugunca
yakin monte ediniz. Sigorta kapasitesi 6 Amper olmalidir.

DIKKAT: ELEKTRIK OLDURUR !
Cihaz baglantilarini yapmadan 6nce
MUTLAKA ENERJiYi KESINiz.

1) Klemenslere taktiginiz kablolari tornavida ile sikarken DAIMA klemensleri yuvalarindan
soékiinliz.

2) Montaj sirasinda Ulusal Kablolama Kurallarina DAIMA uyunuz.

3) Montaj devresi icinde MUTLAKA uygun bir ayirici eleman (6rnegin otomatik sigorta) yer
almalidir.

4) Ayirici eleman kablo ilizerine monte edilemez.

5) Bina sebeke tesisati MUTLAKA en az 1500A kesme kapasitesinde bir sigorta veya kisa
devre koruyucu eleman icermelidir.

6) Montajda uygun akim tasima kapasitesinde (en az 0. 75mm2) ve iIsI derecesinde (80°C)
kablo kullaniniz.
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2. GIRISLER VE CIKISLAR

12V ATLATMA: Bu atlatma takili oldugu zaman 12 V-DC calisma gerilimi secilmis olur. 12V bir cihazi 24
voltluk sistemde galistirmayiniz. Bu cihazin bozulmasina yol agabilir. Sékllen veya stoda alinan bir cihazin
atlatmasini daima 24V konumuna aliniz.

RS-232 SERI PORT: Bu konnektér cesitli amagclar igcin (yazilim yikleme, uzaktan izleme, programlama,
senkronizasyon...) kullanilabilen seri port baglantisini saglar.

GENISLEME KONNEKTORU (OPSIYONEL): Bu konnektdre giris ve cikis genisleme modiilleri takilir.
Opsiyonel réle ¢ikis moduli 8 adet 16 Amper glicinde programl ¢ikis saglar. DKG-705 en fazla 2 adet réle
modulini destekler.

Ue Fonksiyon Teknik bilgi Aciklama
1 JENERATOR Role ¢ikisi, 10A-AC | Bu ¢ikis jeneratér kontaktdriine enerji verir.
KONTAKTORU Egder jenerator fazlarinin voltaj veya frekansi

ayarlanan sinirlarin - digindaysa  jeneratdr
kontaktorli ¢ekmez.  Standart jenerator
uygulamalarinda ilave emniyet olarak bu ¢ikis
sebeke kontaktdrinin kapall kontagindan seri
olarak gegciriimelidir. Kesintisiz gecis veya
sebeke ile parallel uygulamalarinda bu ¢ikis
jeneratér kontaktérini dogrudan surecektir.

2 U Jenerator faz girigleri, | Jeneratér fazlarini bu uglara baglayiniz.
3 Vv 0-300V-AC Jeneratér faz voltajlarinin alt ve st limitleri
4 W programlanabilir.

5 JENERATOR NOTR Giris, 0-300V-AC Jeneratér fazlari icin ndtr ucu.

6 SEBEKE NOTR Giris, 0-300V-AC Sebeke fazlari igin nétr ucu.

7 T Sebeke faz girisleri, Sebeke fazlarini bu uglara baglayiniz. Sebeke
8 S 0-300V-AC faz  voltajlarnin  alt  ve Gst limitleri
9 R programlanabilir.

10 SEBEKE KONTAKTORU Réle cikisi, 16A-AC  |Bu cikis sebeke kontaktdriine enerji verir.

Eger sebeke fazlarinin voltajlari veya sebeke
frekansi ayarlanan sinirlarin  disindaysa
sebeke kontaktori cekmez. Standart jenerator
uygulamalarinda ilave emniyet olarak bu ¢ikis
jeneratdr kontaktérinin kapali kontagindan
seri olarak gecirilmelidir. Kesintisiz gecis
veya sebeke ile parallel uygulamalarinda bu
¢ikis  jeneratdér  kontaktérini  dogrudan
sUrecektir.
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Ueg Fonksiyon Teknik bilgi Aciklama

11 AKIM_W+ Akim trafo girisleri, | Jeneratdr akim trafolarinin terminallerini bu

12 AKIM_W- 5A-AC uclara baglayiniz. Ayni akim trafosundan

13 AKIM_V+ baska cihazlara baglanti yapmayiniz, aksi

14 AKIM V- halde cihaz bozulabilir. Ortak ug

15 AKIM U+ kullanmayiniz. Topraklama yapmayiniz. Her

16 AKIM U- akim trafosunun ucunu dogru girise ve dogru

h yénde baglamaya dikkat ediniz. Aksi halde
hatali KW ve cos® oélglimleri ortaya ¢ikacaktir.
Eger 6lgulen gl¢ negatif gikarsa her 3 akim
trafosunun birden yonlerini degistiriniz. Akim
trafolarinin primer degeri her 3 faz igin de ayni
olmahdir. Sekonder akim 5Amper olmalidir.
(6rnegin 200/5 A)

Ueg Fonksiyon Teknik bilgi Aciklama

17 SICAKLIK SENSORU Giris, 0-5000 ohm Analog sicaklik sensorii baglantisi. Sensérii
baska cihazlara baglamayiniz. Giris her tirli
sensbre  uyum  saglayabilecek  sekilde
programlanabilmektedir.

18 YAG BASINC SENSORU Giris, 0-5000 ohm Analog yag§ basing sensér baglantisi. Sensérii
baska cihazlara baglamayiniz. Giris her tirli
sensfre  uyum  saglayabilecek  sekilde
programlanabilmektedir.

19 YAKIT SEVIYE SENSORU | Giris, 0-5000 ohm Analog yakit seviye sensdr baglantisi.
Senséri bagka cihazlara baglamayiniz. Giris
her tirli sensére uyum saglayabilecek sekilde
programlanabilmektedir.

20 YAG SICAKLIK SENSORU | Giris, 0-5000 ohm Analog ya§ sicaklk sensér baglantisi.
Senséri bagka cihazlara baglamayiniz. Giris
her tirli sensére uyum saglayabilecek sekilde
programlanabilmektedir.

Uc Fonksiyon Teknik bilgi Aciklama

21 PROGRAM KILIT Dijital girig Bu giris program degerlerine izinsiz
midahaleyi engellemek amaciyla kullanilir. Bu
giris bosta birakilirsa program degerleri 6n
panel butonlari yardimiyla degistirilebilir.
AKU(-) ‘ye baglanirsa program degerleri 6n
panelden degistirilemez.

22 DIJITAL GIRIg-7 Dijital girigler Bu girisler programlanabilir 6zelliklere sahiptir.

23 DIJITAL GiRiS-6 Her giris Normalde Agik veya Normalde

24 DIJITAL GiRIiS-5 Kapali kontakla, Ak{(+) veya Aki(-)ye

25 DIJITAL GiRiS-4 baglanarak  sirilebilir.  Sinyal  (zerine

26 DIJITAL GIRiS-3 yapilacak islem de segilebilir. Daha detayli

27 DIJITAL GiRiS-2 bilgi icin PROGRAMLAMA  bdélimund

28 DIJITAL GiRig-1 inceleyiniz.

29 DIJITAL GIRig-0
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Ueg Fonksiyon Teknik bilgi Aciklama

30 AKU(-) O VvDC Akiniin negatif ucunu bu girise baglayiniz.

31 SARJ Giris ve cikis Sarj alternatériinin D+ terminalini bu uca
baglayiniz. Bu ug¢ sarj alternatériine uyartim
akimini saglar ve gerilimini élcer.

32 ROLE-6 (KONTAK) Cikis 10A/28VDC Bu réle normal kullanimda yakit yolunu agan
solenoide kumanda eder. Dahili olarak 31
numarall uca baglidir ve sarj alternatériine
uyartim akimi da saglar.

33 ROLE-2 (MARS) Cikis 10A/28VDC Bu rélenin fonksiyonu bir listeden segilerek
programlabilmektedir. Genel olarak mars
motoruna kumanda amaciyla kullanilir.

34 AKU(+) +12 veya +24VDC AkUnun pozitif ucunu bu girise baglayiniz.
Cihaz voltaj segme atlatmasinin konumuna
bagli olarak hem 12 hem de 24 voltluk
sistemlerde kullanilabilir. 12V bir cihazi 24
voltluk sistemde calistirmayiniz. Bu cihazin
bozulmasina yol agabilir. Sékiilen veya stoga
alinan bir cihazin atlatmasini daima 24V
konumuna aliniz.

35 ROLE-7 (STOP) Cikis 10A/28VDC Bu rolelerin fonksiyonu bir listeden segilerek

36 ROLE-1 (ON ISITMA) programlabilmektedir.

37 ROLE-3 (KORNA)

Uc Fonksiyon Teknik bilgi Aciklama

38 AKIM_R+ Akim trafo girisleri, | Jeneratdér akim trafolarinin terminallerini bu

39 AKIM_R- 5A-AC uglara baglaymniz. Ayni akim trafosundan

40 AKIM S+ baska cihazlara baglanti yapmayiniz, aksi

M AKIM_S- halde cihaz bozulabilir. Ortak ug

42 AKIM T+ kullanmayiniz. Topraklama yapmayiniz. Her

43 AKIM T- akim trafosunun ucunu dogru girise ve dogru

- yonde baglamaya dikkat ediniz. Aksi halde
hatali KW ve cos® élgiimleri ortaya ¢ikacaktir.
Eger odlgilen glg negatif ¢ikarsa her 3 akim
trafosunun birden yénlerini degistiriniz. Akim
trafolarinin primer degeri her 3 faz igin de ayni
olmalidir. Sekonder akim 5Amper olmalidir.
(6rnegin 200/5 A)

44 MANYETIK PIKAP Girig, 0.5-70V Eger varsa manyetik pikap sinyalini bu uglara

45 MANYETIK PIKAP 0-20KHz baglayiniz. Polarite 6nemli degildir.

46 AVR KONTROL Cikis, AVR voltaj kontrol ¢ikislari. AVR’nin harici

47 AVR KONTROL izole direng, ayar pot girislerine baglayiniz. Polarite énemli

300-100,000 ohms. | degildir.

48 GOVERNOR KONTROL Cikis, 0-10VDC Bu ¢ikisi governérin ‘J’ veya ‘EXT’ ucuna
baglayiniz.

51 J1939 HIGH Canbus H baglantisi | Bu ucu motor ECU’sunun CAN-H ucuna
baglayiniz.

52 J1939 LOW Canbus L baglantisi | Bu ucu motor ECU’sunun CAN-L ucuna
baglayiniz.

56 DAHILI MODEM - TiP Opsiyonel telefon Bu ucu telefon hattina baglayiniz. Polarite

hatti baglantisi 6nemli degildir.

57 DAHILI MODEM - RING Opsiyonel telefon Bu ucu telefon hattina baglayiniz. Polarite

hatti baglantisi 6nemli degildir.

59 HARICIi DC - 0-100VDC opsiyonel | Bu ucu harici DC voltajin (-) ucuna baglayiniz..

girisbaglantisi

60 HARICIi DC + 0-100VDC opsiyonel | Bu ucu harici DC voltajin (+) ucuna

girisbaglantisi baglayiniz..
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3. GOSTERGELER

3.1 Led Gostergeler

Cihazda 3 grupta toplam 12 adet LED bulunur:

-Grup_1: Calisma sekli: Jeneratériin fonksiyonunu gosterir.

-Grup_2: Mimik diyagram: Sebeke ve jeneratdr voltajlari ve kontaktdrlerinin durumunu gdésterir.
-Grup_3: Uyarilar ve alarmlar: Calisma sirasinda karsilagilan anormal durumlari gésterir.

Fonksiyon Renk Aciklama

SEBEKE VAR Yesil Sebekenin frekansinin ve ¢ faz geriliminin sinirlar
dahilinde olmasi durumunda yanar.

SEBEKE YOK Kirmizi Sebekenin frekansiin veya faz gerilimlerinden en az
birinin sinirlar disina cikmasi durumunda yanar.

JENERATOR Sari U-V-W faz gerilimlerinin hepsi ayarlanmis olan
sinirlar icindeyse yanar.

YUK JENERATOR Sari Jeneratdr kontaktdril cektigi zaman yanar.

YUK SEBEKE Yesil Sebeke kontaktérii cektigi zaman yanar.

YUKTE TEST Sari ilgili calisma konumu segildiginde yanar. Bu

TEST Sari Isiklardan daima biri yanik durumdadir ve cihazin

KAPALI Yesil hangi ¢alisma konumunda oldugunu belirtir. Eger

OTOMATIK Yesil jeneratdrin galismasi haftalik calisma programi
tarafindan engellenmekte ise OTO ledi yanip séner.

ALARM Kirmizi YUk atilmasini veya motorun durdurulmasini
gerektiren bir hata olustugu taktirde sabit olarak yanar

UYARI Kirmizi Uyari veya hata olustugu taktirde sabit olarak yanar

SERVIS ZAMANI Kirmizi Periyodik servis zamani gbstergesi. Motorun dnceden
ayarlanmis olan motor saati veya zaman dénemi
dolunca yanip sbnmeye baslar. Sadece uyari
amachdir, cihazin calismasina bir etkisi yoktur.
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3.2 Sayisal gostergeler

Cihazin sayisal gbstergesi likit kristal tiptedir ve herbiri 20 karakterlik 4 satira sahiptir.

Gostergede goérunen bilgiler:
-Yazilim versiyonu ve ¢ikis tarihi,
-Jenerat6r durumu,
-Olgllen parametreler,
-Alarm bilgileri,
-Tarih ve saat
-Servis sayicilari,
-Istatistik sayicilar,
-Olay kayitlari,
-Program Dijital giris.

Cihaza eneriji verildiginde 1 saniye sireyle yazilim versiyonu ve ¢ikis tarihi géralar.

Temel olarak gdsterge 2 konuma sahiptir:
-Normal calisma,
-Programlama.

Programlama konusu bu dokiimanda daha sonra agiklanacaktir.

Gosterge bir menu sistemiyle ydnetilir. Menuler 3 ana gruba bdlinmustir ve her grup kendi iginde
bircok ekrana sahiptir.

Ayni grup icindeki gesitli ekranlar arasinda gecis MENU tusuyla yapilir. MENU tusu 1 saniye
sUreyle basili tutulursa gdsterge bir sonraki gruba gecer.

Normal ¢alisma sirasinda cihaz otomatik olarak ¢esitli ekranlara gegecektir. Her konumda, o
konum igin en 6nemli olan parametreler gérilecektir.

) Programlama konumu diginda bir alarm veya uyari olusursa gosterge otomatik olarak ALARM
LISTESI konumuna gecer. MENU tusu sadece listedeki alarm ve uyarilari gérmeye izin verir. Gdsterge
taramasina izin vermek icin ALARM SUS butonuna basiniz.

Gosterge arkadan aydinlatma 6zelligine sahiptir. Herhangi bir butona basildiginda géstergenin
aydinlatmasi devreye girer. 1 dakika streyle hicbir butona basiimazsa enerji tasarrufu amaciyla devreden
¢ikar. Ayrica motorun marglanmasi sirasinda aydinlatma devre disi birakilir.

Grup | Ekran | Aciklama icerik
1 1 Sebeke Dijital giris Jeneratdér durumu
R (veya RS) fazi voltaji, R fazi akimi, Sebeke frekansi

S (veya ST) fazi voltaji, S fazi akimi
T (veya TR) fazi voltaji, T fazi akimi

1 2 Sebeke Dijital giris Jeneratdér durumu

RS (veya R) fazi voltaji, R fazi akimi, Sebeke frekansi
ST (veya S) fazi voltaji, S fazi akimi

TR (veya T) fazi voltaji, T fazi akimi

1 3 Temel Jeneratdr Dijital | Jeneratér durumu

girig U (veya UV) fazi voltaji, U fazi akimi, Jeneratdr frekansi
V (veya VW) fazi voltaji, V fazi akimi, Jeneratér KW

W (veya WU) fazi voltaji, W fazi akimi, Jenerat6r cos®

1 4 Temel Jeneratdr Dijital | Jeneratér durumu

girig UV (veya U) fazi voltaji, U fazi akimi, Jeneratdr frekansi
VW (veya V) fazi voltaji, V fazi akimi, Jeneratér KW

WU (veya W) fazi voltaji, W fazi akimi, Jeneratér cos®
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Grup | Ekran | Aciklama icerik
1 5 Motor Dijital giris Motor devri, Ak voltaji
Sogutma sivisi sicakligi, Yakit seviyesi
Yag sicakligi, Yag basinci
1 6 Jeneratér glcl Jeneratdr toplam KW ,  Jeneratdr frekansi
Jeneratdr toplam KVA,  Jeneratdr cos®
Jeneratdr toplam KVAr
1 |7 Alarm listesi Eger alarm yoksa bu ekranda ‘ALARM LISTESI SONU’
gorlndr. Var olan alarmlar ve uyarilarin herbiri bir ekran olarak
gosterilecektir. MENU tusuna her basildiginda bir sonraki
alarma gegilir.
1 8 Harici DC voltaj 59 ve 60 numaral uglar arasinda él¢ilen DC voltaj.
1 9 J1939 Alarmlan Bu ekranda motorun ECU Unitesinden alinan hata kodlari
numara ve yazi olarak bildirilir.
1 10 Yazilim versiyonu Bu ekran cihazin isletim yazihmi ve J1939 yaziliminin
versiyonlarini gdsterir.
Grup | Ekran | Aciklama icerik
2 1 Jeneratér U fazi Dijital Faz-notr voltajl, Faz aktif glicu (KW)
giris Faz akimi, Faz gérinen gicia (KVA)
Faz glc faktérli (cos®), Faz reaktif glici(KVAr)
2 2 Jeneratdr V fazi Dijital Faz-notr voltajl, Faz aktif glicu (KW)
giris Faz akimi, Faz gérinen gica (KVA)
Faz glc faktérli (cos®), Faz reaktif glici(KVAr)
2 3 Jeneratdér W fazi Dijital | Faz-nétr voltaji, Faz aktif glicu (KW)
giris Faz akimi, Faz gérinen gica (KVA)
Faz gug faktéri (cos®), Faz reaktif gici(KVAr)
2 4 Senkronoskop Governdr Cikisi (%) AVR Cikisi (%)
R-U voltajl, R-U faz farki (derece)
U fazi voltajl, Jeneratdr Frekansi
R fazi voltaji, Sebeke frekansi
2 5 Yumusak gegis Dijital Kalan sire
girig Governor Cikisi (%), AVR Cikisi (%)
Jeneratdr aktif glct (KW), Jen. reaktif giict (KVAr)
Hedeflenen akiif giic (KW), Hedeflenen reaktif gic (KVAr)
2 6 Tarih, saat, motor saati | Tarih, Saat
Motor Calisma Saati
2 7 Servis gbstergesi Servise Kalan Sure
Servise Kalan Motor Saati
2 8 Enerji sayaclari Toplam Jeneratdr Aktif Gict (KW-h)
Toplam Jeneratér Gérinen Gici (KVA-h)
Toplam Jeneratdr Reaktif Glcl (KWr-h)
2 9 istatistik sayicilar Toplam Marglama Adedi
Toplam Jeneratdr Galisma Adedi
Toplam Jeneratér Yiike Girme Adedi
2 10 | Sebeke R fazi Dijital Faz-notr voltajl, Faz aktif glict (KW)
girig Faz akimi, Faz gbrinen gica (KVA)
Faz glic faktérl (cos®), Faz reaktif glicti(KVAr)
2 11 Sebeke S fazi Dijital giris | Faz-nétr voltaji, Faz aktif giici (KW)
Faz akimi, Faz gbrinen gica (KVA)
Faz glic faktérl (cos®), Faz reaktif glicti(KVAr)
2 12 Sebeke T fazi Dijital giris | Faz-nétr voltaji, Faz aktif giici (KW)

Faz akimi,
Faz glic faktérl (cos®),

Faz gbrinen gica (KVA)
Faz reaktif glicti(KVAr)
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13

CANBUS olgtimleri 1

Tork ylzdesi
YUk ylzdesi
Anlik yakit tiketimi

14

CANBUS olgtimleri 2

Yakit tiketimi
Ortalama yakit tiiketimi
Toplam motor saati

15

CANBUS o6lgtimleri 3

Hava basinci
Ortam hava sicakligi
Hava giris sicakhgi

16

CANBUS 6lgumleri 4

Emme manifold-1 sicakligi
Egsos gaz sicakhgi
Yakit sicakhgi

17

CANBUS délgtimleri 5

Turbo basinci
Hava filtresi fark basinci
Karter basinci

18

CANBUS élgtimleri 6

Sogutucu seviyesi
Yag seviyesi
Sogutucu basinci

Grup

Ekran

Aciklama

icerik

1...32

Olay kayitlari

Bu grup 32 ekran icerir. Her ekran bir adet olay kaydini
gosterir. Olay kayitlari en yeni olandan baslayarak gosterilir.
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3.3 Servis Zamani Gostergesi

Bu led jeneratdriin periyodik servisinin diizenli olarak yapilmasina yardimci olmak amaciyla kullanilir.

Periyodik servis belirli bir motor saati dolunca yapilmaktadir (6rnegin 200 saat). Ayni zamanda bu
motor saati dolmasa bile belirli bir siire sonunda mutlaka yapiimaktadir (6rnegin 12 ay).

SERVIS ZAMANI géstergesinin jeneratériin calismasi
uzerinde hicbir etkisi yoktur.

Buna karsilik P_642 parametresinin degerine bagl olarak
uyari verilebilir.

Cihazda motor saati ve servis periyodu ayri ayri programlanabilmektedir. Motor saati 10 saatlik
adimlarla 0-2500 saat arasinda (P_624), servis periyodu ise 10 ginlik adimlarla 0-2500 gin arasinda
(P_625) secilir. Eger herhangi bir parametre ‘0’ olarak girilmisse bu parametre kullaniimamis olur. Ornegin
motor saati 200 saat ve bakim periyodu 0 giin olarak verilirse sadece motor saati dolunca servis zamani
gostergesi yanacak, herhangi bir siire siniri bulunmayacaktir. Eger motor saati de 0 verilirse servis zamani
gbstergesi kullaniimayacaktir.

Cihazin servis igin kalan motor saati ve servis igin kalan slre enerji kesintilerinden etkilenmeyecek
sekilde hafizaya kaydedilir. Enerjiyi kesmek herhangi bir bilgi kaybina yol agmaz. Servise kalan slre ve motor
saati gostergede gorulebilir (grup_2, ekran_7).

Servis periyodu VEYA motor saati doldugunda servis zamani géstergesi (kirmizi) yanip sénmeye
baslar. Servis gostergesini séndiirmek igin programlama konumuna giriniz, fabrika sifresini giriniz ve 600
numarall parametreyi 1 yapiniz. Bundan sonra servise kalan slre ve motor saatini kontrol ediniz. Eger
gerekiyorsa servis periyotlarini degistiriniz. (P_624 / P_625)

Eger P_642 parametresi 1 yapilmigsa, servis zamani geldiginde ayni zamanda bir UYARI
olusacaktir. Bu sayede servis zamani geldiginde GSM SMS mesaji génderilebilir veya modem aramasi
yapilabilir.
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4. ALARMLAR VE UYARILAR

Alarmlar ve uyarilar jeneratdrde anormal bir duruma isaret ederler ve 3 farkh éncelik kategorisinde
degerlendirilirler:
1- STOP ALARMLARI: Bunlar en énemli hatalardir ve asagidaki islemlere yol agarlar:
- Jenerator kontaktdr hemen birakir,
- Motor hemen durur,
- Korna ¢ikisi enerjilenir (programdan secilmis ise)
- ALARM ve UYARI ledleri sabit olarak yanar,
- Gosterge alarm listesi konumuna geger (programlama konumu diginda).

2- YUK ATMA ALARMLARI: Bu hatalar asagidaki islemlere yol agarlar:
- Jenerator kontaktdr hemen birakir,
- Motor sogutma galismasina gecer, daha sonra durur,
- Korna ¢ikisi enerjilenir (programdan secilmis ise)
- ALARM ve UYARI ledleri sabit olarak yanar,
- Gosterge alarm listesi konumuna geger (programlama konumu diginda).

3- UYARILAR: Bu hatalar daha az énemlidirler ve asagidaki islemlere yol acarlar:
- Korna ¢ikisi enerjilenir (programdan segilmis ise)
- UYARI ledi sabit olarak yanar,

Alarmlarin ¢ogu kilitli tiptedir. Bunlar alarm sebebi ortadan kalksa bile kalir ve jeneratérin ¢alismasini
engeller.

Korna rélesini biraktirmak icin (program konumundan secilmis ise) KORNA SUS tusuna
basiniz. Bu tus alarmlari ortadan kaldirmaz.

Alarmlar calisma sekli (YUKTE TEST / TEST / KAPALI / OTO) tuslarindan birine basilmak suretiyle
veya KORNA SUS tusuna iki defa basilarak silinir. Ayrica harici konum segme giriglerinden birinin konumunu
degistirerek de alarmlar silinebilir.

Bircok alarmin programlabilen esik seviyeleri vardir. Bu limitleri gérmek icin PROGRAMLAMA
konusunu inceleyiniz.

Dijital girisler programlidir ve ¢ok cesitli alarm ve uyari fonksiyonlari icin kullanilabilir. Girigleri
programlamak icin PROGRAMLAMA konusunu inceleyiniz.
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4.1 Stop alarmlar

Tanim Kaynak Aciklama
Diisiik Yag Basing (svic) | Dijital Girigs | Bu Stop alarmlari dijital giriglerin programlanmasina baghdir. ilgili
Yiksek Sicaklik (svic) Dijital Giris | program Dijital giris P_700 ile P_776 arasidir.
Acil Stop Dijital Giris
Distk Su Seviyesi Dijital Giris
Alternatdr Asir Sicaklik | Dijital Girig
Asiri Yag Sicakhgi Dijital Girig
Asirt YUk Dijital Giris
Dulsik Yakit Seviyesi Dijital Girig
Akl Sarj Arizasi Dijital Girig
AkU Sarj (yuk) Arizasi Dijital Girig
Yaklasim Detekitori Dijital Giris
Deprem Alarmi Dijital Giris
Yedek Alarm 4 Dijital Giris
Yedek Alarm 3 Dijital Giris
Yedek Alarm 2 Dijital Giris
Yedek Alarm 1 Dijital Giris
Jeneratér DUsUk U fazi Jeneratér frekansi Duglik Frekans Stop (P_516) limiti altina
Frekans Frekans Gecikme Siiresi (P_520) boyunca diisiince olusur.
Jeneratdr Yiksek U fazi Jenerator frekansi Yiiksek Frekans Stop (P_518) limiti Gizerine
Frekans Frekans Gecikme Siiresi (P_520) boyunca ¢ikinca olugur.
Yiksek Akl Voltaji Ak AKU voltajl Yiiksek Akii Voltaji Stop (P_610) limiti Gzerine ¢ikinca
olusur.
Dusiik Yakit Seviyesi Analog Analog musirden 6lcllen yakit seviyesi Dusgtik yakit Seviye Stop
msir (P_608) limiti altina diisince olugur .
Yiksek Yag Sicaklig Analog Analog musirden 6lcllen yag sicakhigl Yiiksek Yag Sicakligr Stop
mdsir (P_606) limiti Gzerine ¢ikinca olusur.
Yiksek Sicaklik Analog Analog musirden 6l¢llen motor sicakligi Yiiksek Sicaklik Stop
msir (P_604) limiti Gzerine ¢ikinca olugur.
Dustk Yag Basinci Analog Analog musirden 6lcllen yagd basinci Diigiik Yag Basinci Stop
musir (P_602) limiti altina distince olusur
Durma hatasi Dahili Motor Durma Siiresi (P_505) sonunda durmamissa olusur.
Mars hatasi Dahili Motor Mars Adedi (P_504) defa marslandigi halde ¢calismamigsa
olusur.
Jeneratér Disuk Voltaj | U-V-W Jenerator faz voltajlarindan herhangi biri Jeneratoér Diigiik Voltaj
Limiti (P_514) altina dislnce olusur.
Jeneratér Yiksek Voltaj | U-V-W Jenerator faz voltajlarindan herhangi biri Jenerator Yiiksek Volltaj
Limiti (P_515) Uzerine ¢ikinca olusur.
Slave Miisait Degil (dual | Seri Tek Jenerator Yiike Girig (P_A32) parametresi 0 ayarlanmisken
jeneratér) Haberlesme | slave jeneratérde STOP veya YUK ATMA alarmi olusursa verilir.
Jeneratér Faz Sira U-V-w Jeneratdr faz sirasi hatall ise olusur. Faz Sirasi iptal (P_A06)
hatasi parametresi 1 yapilarak da bu alarmin olugsmasi engellenebilir.
Dustk Motor Devri Manyetik Motor devri Diigiik Devir Stop (P_613) limitinin altina distince
Pikap olusur. Eger Krank Dis Sayisi (P_619) parametresi 0 yapilirsa bu
alarm engellenmis olur.
YUksek Motor Devri Manyetik Motor devri Yiiksek Devir Stop (P_615) limitinin Gzerine ¢ikinca
Pikap olusur. Eger Krank Dis Sayisi (P_619) parametresi 0 yapilirsa bu
alarm engellenmis olur.
Haberlesme Kesik (dual | Seri Master ve slave jeneratdrler arasi seri haberlesme kesilirse ve Tek
jeneratbér konumu) Haberlesme | Jeneratér Yiike Girig (P_A32) parametresi 0 ayarlanmigsa olusur.
J1939 ECU Alarm J1939 Cihaz ve motor ECU modli arasinda haberlesme koptugunda

olusur.
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4.2 Yuk atma alarmlari

Tanim Kaynak Aciklama

Dlslk Yag Basinc (svi¢) | Dijital Giris | Bu YUk Atma alarmlan dijital giriglerin programlanmasina baghdir.

Ylksek Sicaklik (svig) Dijital Giris | llgili program Dijital giris P_700 ile P_776 arasidir.

Acil Stop Dijital Giris

DisUk Su Seviyesi Dijital Giris

Alternatdér Asirt Sicaklik | Dijital Girig

Asiri Yag Sicakhgi Dijital Giris

Asir Yik Dijital Giris

Disik Yakit Seviyesi Dijital Giris

AKkO Sarj Arizasi Dijital Giris

AkU Sarj (yuk) Arizasi Dijital Girig

Yaklagim Detektdri Dijital Girig

Deprem Alarmi Dijital Giris

Yedek Alarm 4 Dijital Girig

Yedek Alarm 3 Dijital Girig

Yedek Alarm 2 Dijital Girig

Yedek Alarm 1 Dijital Giris

Jenerator Ters Glic Dabhili Jenerator sebekeden aktif glic (KW) cekiyorsa ve bu giic Ters Gli¢
Yiik Atma Limiti (P_618) (izerine ciktiysa.

Jeneratodr Asin Glg Dabhili Jeneratdrin yike verdigi aktif gli¢ (KW) Asiri Glg Yiik Atma
(P_617) limitinin Gzerinde Asin Akim/Asiri Gli¢ Siresi (P_511)
kadar slre boyunca kalirsa.

Alternatdr Asin Akim Dabhili Jeneratdr faz akimlarindan en az biri Asirt Akim (P_510) limitinin

Uzerinde Asin Akim/Asiri Gii¢ Siiresi (P_511) kadar slire boyunca
kalirsa.
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4.3 Uyarilar

Tanim Kaynak Aciklama
Dusik Yag Basing (svig) | Dijital Girig | Bu uyarilar dijital giriglerin programlanmasina bagldir. ilgili program
Yiksek Sicaklik (svig) Dijital Girig | Dijital giris P_700 ile P_776 arasidir.
Acil Stop Dijital Girig
Dislik Su Seviyesi Dijital Giris
Alternatdr Asin Sicaklik | Dijital Girig
Asirn Yag Sicakligi Dijital Giris
Asin Yik Dijital Giris
Distk Yakit Seviyesi Dijital Giris
Akl Sarj Arizasi Dijital Giris
Akl Sarj (yik) Arizasi Dijital Giris
Yaklasim Detekitori Dijital Giris
Deprem Dijital Girig
Yedek Alarm 4 Dijital Girig
Yedek Alarm 3 Dijital Girig
Yedek Alarm 2 Dijital Girig
Yedek Alarm 1 Dijital Girig
Senkronizasyon Hatasi Dabhili Voltaj ve faz senkronizasyonu Senkronizasyon Hata Siiresi
(P_A07) sonunda saglanamamigsa olusur.
Jeneratdr DUslk U fazi Jenerator frekansi Dlglik Frekans Uyan (P_517) limiti altina
Frekans Frekans Gecikme Siiresi (P_520) boyunca diislince olusur.
Jeneratdr Yiksek U fazi Jenerator frekansi Yiiksek Frekans Uyari (P_519) limiti Gizerine
Frekans Frekans Gecikme Siiresi (P_520) boyunca ¢ikinca olusur.
Yiksek Akl Voltaj Akl AkU voltajl Yiiksek Aki Voltaji Uyari (P_611) limiti Gzerine gikinca
olusur.
Disik Yakit Seviyesi Analog Analog misirden 6Olgllen yakit seviyesi Dlgiik yakit Seviye Uyari
mdsir (P_609) limiti altina diistince olusur .
Yiksek Yag Sicakligi Analog Analog misirden dlcllen yag sicakhigi Yiiksek Yag Sicakligi Uyari
msir (P_607) limiti izerine ¢ikinca olusur.
Yiksek Sicakhk Analog Analog misirden 6lgtlen motor sicakligi Yiksek Sicakhk Uyari
musir (P_605) limiti izerine ¢ikinca olusur.
Dustk Yag Basinci Analog Analog misirden él¢ilen yagd basinci Diislik Yag Basinci Uyari
msir (P_603) limiti altina diislince olugur
Sebeke Faz Sira Hatasi | R-S-T Sebeke faz sirasi hatali ise olusur. Faz Sirasi iptal (P_A06)
parametresi 1 yapilarak da bu alarmin olusmasi engellenebilir.
Sarj hatasi Sarj girisi Motor caligirken Sarj girisi (31) AKU(-) ‘ye cekilirse olusur.
Dustk Aku voltaji Dabhili Ak voltaji Akii Disiik Voltaj Uyari (P_612) limitinin altina distince
olusur.
AVR Kontrol hatasi Dabhili AVR kontrol ¢ikigi 1 saniye sUreyle alt veya Ust limitine dayaninca
olusur.
GOV Kontrol hatasi Dabhili GOV kontrol cikigl 1 saniye sireyle alt veya st limitine dayaninca
olusur.
Disiik Motor Devri Manyetik Motor devri Diigiik Devir Uyari (P_614) limitinin altina disiince
Pikap olusur. Eger Krank Dig Sayisi (P_619) parametresi 0 yapilirsa bu
alarm engellenmis olur.
Yiksek Motor Devri Manyetik Motor devri Yiiksek Devir Uyari (P_616) limitinin (izerine gikinca
Pikap olusur. Eger Krank Dig Sayisi (P_619) parametresi 0 yapilirsa bu

alarm engellenmis olur.
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Tanim Kaynak Aciklama

Paralelde Sebeke Dabhili Sebeke ile paralel calisma sirasinda koruma fonksiyonlarindan

Hatas| herhangi biri sebeke kesilmesi algilarsa bu genel uyari verilir.

Sebeke Ters Giig Dabhili Sebeke ile paralel calisma durumunda ve Paralel Kontrol
Gecikme Siiresi (P_A23) gectikten sonra, sebekeye Ters Giig
Limiti (P_A24) lizerinde gii¢ basiliyorsa olusur.

Sebeke Frekans Hatasi |R Sebeke ile paralel calisma durumunda ve Paralel Kontrol
Gecikme Siiresi (P_A23) gectikten sonra, sebeke frekansi P_522
ve P_523 ile belirlenmis limitlerin disinda arka arkaya 4 saykil
boyunca kalirsa olusur.

Sebeke Frekansi Yok R Sebeke ile paralel calisma durumunda ve Paralel Kontrol
Gecikme Siiresi (P_A23) gectikten sonra, sebeke frekansi 2.5
saykil boyunca 6lclilemezse olusur.

ROCOF (df/dt) hatasi R Sebeke ile paralel calisma durumunda ve Paralel Kontrol
Gecikme Siiresi (P_A23) gectikten sonra, sebeke frekansi degisimi
arka arkaya 4 saykil boyunca P_A25 ile belirlenmig limitin Gzerine
cikarsa olusur.

Vector Shift (df/dt) R Sebeke ile paralel calisma durumunda ve Paralel Kontrol

Hatasi Gecikme Siiresi (P_A23) gectikten sonra, son 2 periyotta 6lglilmis
olan sebeke faz agisi sondan 4. ve 5 periyotlarda él¢iimas olan
sebeke faz agisina oranla P_A26 ile belirlenmis limitin Gzerinde
degismisse olusur.

Haberlesme Kesik (dual | Seri Master ve slave jeneratérler arasi seri haberlesme kesilirse ve Tek

jeneratér konumu) Haberlesme | Jeneratér Yiike Girig (P_A32) parametresi 1 ayarlanmigsa olusur.

J1939 ECU Hatasi J1939 ECU moddli hata verdiginde olusur. ECU hatalari ekranda
gorulebilir.

Jeneratér Yike Girdi Dabhili Eger P_641 parametresi 1 yapildiysa Jeneratér yiku aldiginda
olusur.

Sebeke Yike Girdi Dabhili Egder P_641 parametresi 1 yapildiysa Jenerator yOku aldiginda
olusur.

Servis Zamani Dabhili Eger P_642 parametresi 1 yapildiysa Servis zamani geldiginde

olusur.

-18 -




DKG-705 Kullanim Kilavuzu V-02_21 (02.09.2010)

5. CALISMA SEKILLERI

Galisma sekilleri 6n panelden istenen tusa basilarak veya harici konum se¢me girislerine sinyal
uygulayarak secilir. Harici konum se¢me girisleri daha yiksek 6ncelige sahiptir. Eger harici konum se¢me
girislerinin hicbirine sinyal uygulanmiyorsa, cihaz 6n panel butonlariyla segilmis olan konuma déner. Jeneratér
calisirken konum degistirmek jeneratériin bu konuma uygun davranisa gegmesine yol acacaktir. Ornegin
TEST konumda jeneratér calisirken YUKTE TEST konumuna gegilirse jeneratér yiikii alacaktir.

KAPALI: Bu konumda sebeke fazlari ve frekansi programli limitler icindeyse sebeke kontaktérii ceker.
Jeneratér calisiyorsa durdurulur.

OTO: Jeneratdriin ve sebekenin otomatik transferi igin kullanilir. Sebeke fazlarindan en az birinin veya sebeke
frekansinin sinirlar digina ¢ikmasi durumunda sebeke kontaktér( birakir. Bekleme sliresi sonunda motor
programlanmis adede kadar marslanir. Her marglama arasinda bekleme siresi kadar beklenir. Jeneratér
¢alisinca hemen marglama kesilir. U-V-W faz gerilimlerinin hepsi sinirlar arasina girince énce motor i1sitma
siresi, sonra jeneratér kontaktér siiresi kadar beklenir ve jeneratér kontaktdri enerjilenir.

Sebeke fazlarinin tamami ve sebeke frekansi sinirlar icine girince, sebeke bekleme slresi kadar beklenir.
Daha sonra jeneratdr kontaktorl birakir ve sebeke kontaktdrii gceker. Sogutma siresi verilmisse jenerator
sogutma siresi kadar daha calisir. Siire bitiminde KONTAK cikisinin enerijisi kesilir ve dizel stop eder. Cihaz
yeni bir sebeke kesintisinde jeneratdrii devreye sokmak tzere hazir bekler.

Egder haftalik caligma programi jeneratériin ¢alismasini engelliyorsa OTO isigi yanip séner ve KAPALI
konumuna esdeger bir ¢galisma yapilr.

TEST: Sebeke varken jeneratdrii denemek veya jeneratéri acil yedekleme konumunda bekletmek igin
kullanilir. Her sey OTO konumunda oldugu gibi ¢alisir. Ancak sebeke var oldugu slrece jeneratdr kontaktéri
cekmez, sebeke kesilirse sebeke kontaktdrii birakir ve jeneratér kontaktérl ceker (acil yedekleme secilmis
ise). Sebeke geldiginde yik yeniden sebekeye aktarilir fakat jeneratdr ¢alismaya devam eder. Jeneratéri
durdurmak igin OTO veya KAPALI konumlarina geginiz.

YUKTE TEST: Jeneratorii yik altinda test etmek icin kullanilir. Bu konum segilir secilmez jeneratér calisir ve
yUkO alir. Bagska konuma gecilmedigi stirece sebeke var olsa bile yikl jeneratér besler.

5.1 Calisma modunun digaridan degistirilmesi

Cihazin calisma konumu 6n panel tuglari yerine disaridan da segilebilir. Bunun igin dijital girislerden en
az biri miimkiin olan 4 galisma konumundan birine zorlama sinyali olarak programlanir. ilgili girise ait olan
P_7x0 parametresi 18-21 arasi bir degere ayarlanmalidir. Konum se¢me sinyali normalde a¢ik veya normalde
kapali kontak olabilir, AKU(+) veya AKU(-) ‘ye cekebilir. Bu segimler ilgili girise ait P_7x5 ve P_7x6 Dijital giris
ile yapilir.

Harici secim 6n panel butonlarina oranla daha yiksek bir dncelik seviyesine sahiptir. Bdylece harici
sinyalle belirlenen g¢alisma konumu gegerli olur. Buna karsilik, harici sinyal kesilirse cihaz 6n panel tuslariyla
secilmis olan ¢alisma konumuna geri dénecekiir.

Eger harici galisma modu sinyallerinden biri aktifken 6n panel konum segme butonlarindan birine
basilirsa bu buton kaydedilecek ve harici sinyal ortadan kalktigi zaman bu konuma gegilecektir.
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5.2. Uzak calistir

Cihaz otomatik konumda, jeneratériin sebekeye gbére devreye girmesi yerine disaridan verilen bir
Uzak Calistir (Remote Start) sinyaliyle ¢alisip durmasi seklinde programlanabilir.

Bu durumda cihaz Remote Start sinyali yoksa sebekeyi var kabul eder, Remote Start sinyali varsa
sebekeyi yok kabul eder ve buna gére islem yapar. On paneldeki mimik diyagramda bulunan sebeke LEDIeri
Uzak Calistir sinyalinin durumunu gdsterir.

Dijital giriglerden herhangi bir tanesi Uzak Galistir girisi olarak programlanabilir. Bunun igin ilgili girisin
P_7x0 parametresi 23 yapilir. Uzak galistir sinyali normalde agik veya normalde kapali kontak olabilir, AKU(+)
veya AKU(-) ‘ye ¢ekebilir. Bu secimler ilgili girise ait P_7x5 ve P_7x6 Dijital giris ile yapilir.

Hatali alarm verilmesini &nlemek amaciyla, bu girise ait Alarm Seviyesi parametresi (P_7x1) degeri
3 olarak ayarlanmalidir.

5.3 Sebeke simiulasyonu

Cihaz dijital girislerden biri kullanilarak sebeke simiilasyonu yapma imkani verir.

Eger Sebeke Similasyonu sinyali aktif ise, sebeke fazlari kontrol edilmez ve sebeke VAR kabul
edilir. Bu durumda OTOMATIK konumda sebeke kesilse bile jeneratér calismayacaktir. Sinyal uygulandig
anda jeneratér calismakta ise Sebeke bekleme ve Sogutma slreleri sonunda motor duracaktir. SEBEKE
SIMULASYONU sinyali uygulandiginda én paneldeki mimik diyagramda sebekenin var oldugunu gésteren
yesil led sirekli olarak yanacaktir.

Sinyal pasif oldugunda cihaz yeniden normal ¢alismasina dénecek ve sebekeyi izlemeye
baslayacaktir.

Dijital girislerin herhangi biri SEBEKE SIMULASYONU olarak programlanabilir. Bunun icin ilgil
P_7x0 parametresi 24 yapiimaldir. Sinyal normalde agik veya normalde kapali kontak olabilir, ak(i(+) veya
aki(-) ‘ye ¢ekebilir. Bu segimler P_7x5 ve P_7x6 parametreleri ile yapilr.

Bu girisin alarm seviyesini belirleyen P_7x1 parametresi 3 yapiimalidir ki alarm olusmasin.
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6. SEBEKE iLE SENKRONIZASYON

DKG-705 cihazi jeneratériin sebeke ile senkronize edilebilmesi 6zelligine sahiptir.

Senkronizasyon, frekans, voltaj ve faz yakalamayi igerir.

Cihazin senkronizasyon 6zellikleri program Dijital giris ile ayarlanir.

DIKKAT: Senkronizasyon parametreleri sadece fabrika ve kalifiye servis
fi personeline mahsustur ve hicbir sekilde son kullanici veya kalifiye

olmayan servis personeli tarafindan degistiriimemelidir. Aksi halde ciddi
hasarlar meydana gelebilir !

6.1 Governor kontrolu

Frekans ve faz yakalama jeneratdriin governér kartina kumanda edilerek yapilir. DKG-705
sebekenin R faziyla jeneratdrin U fazini karsilastirir. Eger jeneratér governére sahip degilse frekans veya
faz kumandasi yapmak mimkun degildir.

GOV cikisi (45) 0-10 volt arasinda degisen analog bir voltaj cikisidir. Cikis empedansi 180
ohm’dur.

GOV c¢ikisinin fonksiyonlari programli parametreler ile kontrol edilir:

P_A02 GOV Kontrolu Acik: Bu parametre governdr kontrol gikisinin aktif olup olmadigini belirler. Eger
governdr kontrolu kapaliysa ¢ikis daima P_A13 ile belirlenen seviyede bekler.

P_A03 GOV Ters Polarite: Normal polaritede motorun devrini artirmak igin governér gikis voltaji yukselir.
Eger ters polarite secildiyse motorun devrini artirmak igin governér ¢ikis voltaji duser.

P_A13 Governdr Baslangic: Bu parametre governér kontrol ¢ikisinin bekleme seviyesini belirler. Bu
degeri daima tam orta nokta olan 128 olarak belirleyiniz ve motor devrini governér Gzerinden ayarlayiniz.
Buna karsilik istenirse motor devri bu parametre ile de ayarlanabilir. Bu parametre degistirilirse ayar
sahasinin daralacagini unutmayiniz.

P_A15 Frekans Yakalama Kazanci: Bu parametre senkronizasyon sirasinda governdr kontrol ¢ikisinin
sebeke ve jeneratdr voltajlari arasindaki faz farkina olan tepki siddetini belirler. bu parametre icin standart
deger 32 ‘dir fakat jeneratdr testi sirasinda yeniden ayarlanmalidir. Bu parametre ¢ok yliksek verilirse faz
osilasyonu meydana gelir. Cok disik verilirse faz yakalama yavas olarak gerceklesecektir.
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6.2 AVR kontrolu

Voltaj esitlemesi alternatér icindeki AVR modiilii ile yapilir. DKG-705 sebeke faz R voltaji ile
jeneratér faz U voltajini karsilastirir.

AVR kontrol ¢ikiglar (43-44) izole bir ayarli dirence esdegerdir. Genel olarak tim AVR marka ve
modelleri harici ayar trimpotu kabul etmektedirler. DKG-705’in AVR kontrol ¢ikislari bu girislere baglanir,
bdylece piyasada bulunan hemen her tir AVR kontrol edilebilir.

AVR cikiglarinin empedans araligi 300 ile 200K-ohm arasidir. Ayar bdlgesi cihazin arka yizindeki
bir potansiyometre ile ayarlanir. Genel olarak 1K ile 200K arasi ayar kabul eden AVR’ler sir(lebilir.

AVR kontrol ¢ikiginin fonksiyonlari programl parametreler yardimiyla belirlenir:

P_A04 AVR Kontrolu Acik: Bu parametre AVR kontrol ¢ikisinin aktif olup olmadigini belirler. Eger AVR
kontrolu kapaliysa ¢ikis daima P_A14 ile belirlenen seviyede bekler.

P_A05 AVR Ters Polarite: Normal polaritede alternatér voltajini artirmak AVR ¢ikis empedansi diser.
Eger ters polarite secildiyse alternatér voltajini artirmak AVR c¢ikis empedansi ylkselir.

P_A14 AVR Baslangic: Bu parametre AVR kontrol ¢ikisinin bekleme empedansini belirler. Bu degeri
daima tam orta nokta olan 160arak belirleyiniz ve alternatér voltajini AVR Uzerinden ayarlayiniz. Buna
karsilik istenirse alternatér voltaji bu parametre ile de ayarlanabilir. Bu parametre degistirilirse ayar
sahasinin daralacagini unutmayiniz.

P_A16 AVR Kazanci: Bu parametre senkronizasyon sirasinda AVR kontrol ¢ikisinin sebeke ve jeneratér
voltajlari arasindaki farka olan tepki siddetini belirler. Bu parametre icin standart deger 64 ‘tir fakat
jeneratér testi sirasinda yeniden ayarlanmalidir. Bu parametre ¢ok yiiksek verilirse voltaj osilasyonu
meydana gelir. Cok diisik verilirse voltaj yakalama yavas olarak gergeklesecektir.
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7. YUK AKTARMA SEKILLERI

DKG-705 yUk( sebeke ve jeneratér arasinda birgok farkh sekilde aktarabilir.

Aktarma sekilleri sunlardir:
-kesintili gegis,

-kesintisiz gegis, (senkronize veya degil)
-yumusak transfer.

7.1 Kesintili transfer

Bu yUkU sebeke ve jeneratdr arasinda aktarmanin en alisiimis seklidir. Transfer sirasinda yukte bir
enerji kesintisi meydana gelecektir. Bu kesinti siireleri P_508 ve P_509 parametreleri ile ayarlanir.

emniyet olarak, sebeke ve jeneratér kontaktdrleri arasinda elektriksel bir
kilitleme yapilmasi tavsiye edilmektedir..

f DIKKAT: Bu transfer sekli uygulandiginda, faz-faz cakismasina karst ilave bir

Jeneratdrden sebekeye transfer:
-Jenerator kontaktori birakir,
-Cihaz Sebeke Kontaktér Siiresi (P_508) kadar bekler,
-Sebeke kontaktéri enerijilenir.

Sebekeden jeneratdre transfer:
-Sebeke kontaktéri birakir,
-Cihaz Jenerator Kontaktor Siresi (P_509) kadar bekler,
-Jeneratdr kontaktori enerjilenir.

-23-



DKG-705 Kullanim Kilavuzu V-02_21 (02.09.2010)

7.2 Kesintisiz transfer

Bu konumda transfer enerji kesintisi olmadan yapilacaktir. Bu ¢alisma sekli transfer sirasinda
sebeke ve jeneratdr kontaktdrlerinin ikisinin birden ¢ekili olmasi anlamina gelir.

Kontaktorlerin birlikte ¢ekili olacagi maksimum siire programlanabilmektedir. Buna karsilik bu islem
kontaktérlerin birer yardimci kontagi kullanilarak hizlandirilabilir. Bu durumda transfer ¢ok kisa bir siirede
gerceklesir ve herhangi bir asiri veya ters gii¢ durumunu engeller. Genel olarak 6 numarali dijital giris (23)
sebeke kontaktdri yardimci kontagi olarak kullanilir. 7 numarali dijital giris (22) ise jeneratdr kontaktorQ
yardimci kontagidir.

Faz-faz kisa devre olusmamasi icin asagidaki sartlar saglanmalidir:
-Sebeke ve jeneratér faz voltajlari esit olmalidir,

-Sebeke ve jeneratér voltajlari ayni fazda (senkron) olmaldir,
-Sebeke ve jeneratér voltajlari ayni faz sirasina sahip olmalidir.

DKG-705 ancak asagdidaki sartlarin tamami gerceklestiginde kesintisiz transfer yapar:
-Sebeke faz voltajlari programlanmis sinirlar iginde,

-Sebeke frekansi programlanmig sinirlar iginde,

-Jeneratdr faz voltajlari programlanmis sinirlar iginde,

-Jeneratdr frekansi programlanmis sinirlar iginde,

-Sebeke faz sirasi hatasiz (veya faz sira kontrolu kapali),

-Jeneratdr faz sirasi hatasiz (veya faz sira kontrolu kapali),

-Sebeke ve jeneratér frekanslari arasindaki fark programlanmig limiti asmamis,

-Faz R ve faz U arasindaki voltaj farki programlanmig limiti agmamis,

-Faz R ve faz U arasindaki agisal fark programlanmisg limiti asmamis.

Kesintisiz transfer islemi basladiginda DKG-705 yukaridaki kriterlerin ilk 6’sinin tamaminin yerine
getirildigini kontrol eder. Eger bu 6 sartin tamami yerine getirilmemisse kesintili transfer yapar. Bu sartlar
yerine getirildiyse senkronizasyona baslanir. GOV ¢ikisi (eder acik ise) sebeke ve jeneratér voltajlarinin
fazini esitlemeye galisir. AVR ¢ikisi (eder agik ise) sebeke ve jeneratdr voltajlarini esitlemeye caligir.

AVR ve GOV kontrolu kullanmadan da kesintisiz transfer yapmak mimkindir. Bu durumda
cihaz uygun faz ve voltaji Senkronizasyon Hata Siresinin (P_A07) sonuna kadar bekler. Yakaladigi
anda transferi gergeklestirir. Normal olarak +/- 2Hz frekans farki ve 10 voltu agsmayan durumlarda basarili
olarak kontrolsuz kesintisiz gegisler yapilabilir. Bu kullanimda kontaktér yardimci kontaklarinin
kullaniimasinda ¢ok fayda vardir. Ayrica hemen hemen tim AVR’lerin harici ayar girislerinin oldugunu
unutmayiniz, bdylece jeneratdr ve sebeke frekanslarinin yakin olmasi kesintisiz gecis yapmak icin yeterli
olacaktir.

Eger Senkronizasyon Hata Siresi (P_A07) dolmadan 6énce faz ve voltaj yakalama gergeklesirse
her iki kontaktdr birden ¢gekecektir. Eger yardimci kontaklar kullanildiysa gerekli olmayan kontaktér hemen
birakacaktir. Eger yardimci kontaktérler kullaniimiyor ise gerekli olmayan kontaktér, kontaktér siiresi
(P_A09) sonunda birakaccaktir.
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DKG-705 kesintisiz transferi ydneten bir dizi programli parametreye sahiptir. Bu parametreler
sunlardir:

P 512 Sebeke Voltaj Alt Limiti: Sebeke faz voltajlarinin herbiri bu limitin Gzerinde olmahdir.

P_513 Sebeke Voltaj Ust Limiti: Sebeke faz voltajlarinin herbiri bu limitin altinda olmalidir.

P_514 Jeneratdr Voltaj Alt Limiti: Jeneratdr faz voltajlarinin herbiri bu limitin Gzerinde olmaldir.

515 Jeneratér Voltaj Ust Limiti: Jeneratér faz voltajlarinin herbiri bu limitin altinda olmalidir.

516 Dusiuik Frekans Stop: Jeneratér frekansi bu limitin Gzerinde olmaldir.

517 Dusuik Frekans Uyari: Jenerator frekansi bu limitin Gzerinde olmalidir.

518 Yuksek Frekans Stop: Jenerator frekansi bu limitin altinda olmahdir.

T |9 | |9 |UO

519 Yiksek Frekans Uyari: Jenerator frekansi bu limitin altinda olmalidir.

P 522 Sebeke Frekans Alt Limiti: Sebeke frekansi bu limitin altinda olmalidir.

P 523 Sebeke Frekans Ust Limiti: Sebeke frekansi bu limitin altinda olmalidir.

P_A00 Kesintisiz Transfer: Bu parametre kesintisiz transfer 6zelligini agar/kapatir.

P_A06 Faz Sirasi iptal: Eger 1 yapilirsa bu parametre hem sebeke hem jeneratér igin faz sirasi
kontrolunu iptal eder. Faz sirasi kontrolu sadece tek fazl jeneratérlerde iptal edilmelidir.

P_A07 Senkronizasyon Hata Siiresi: Faz ve voltaj uyumu bu sire icinde saglanamazsa DKG-705
kesintisiz transfer yapmaktan vazgecer ve kesintili transfer yapar.

P_A09 Kontaktér Siiresi: Kesintisiz transfer durumunda her iki kontaktériin birden gekili oldugu siire bu
parametreyi agamaz..

P_A10 Maksimum Frekans Farki: Kesintisiz transferin yapilabilmesi icin sebeke ve jeneratdr arasindaki
frekans farki bu parametreyi agmamalidir.

P_A11 Maksimum Gerilim Farki: Kesintisiz transferin yapilabilmesi icin sebeke faz R ve jeneratér faz U
voltajlari arasindaki fark bu parametreyi agsmamalidir.

P_A12 Maksimum Faz Aci Farki: Kesintisiz transferin yapilabilmesi igin sebeke faz R ve jeneratér faz U
voltajlar arasindaki faz agisi bu parametreyi asmamalidir.

P_760 - P _766: Bu parametreler 6 numarall dijital girisin fonksiyonunu belirler.

P_770 - P_776: Bu parametreler 7 numarali dijital girisin fonksiyonunu belirler.
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7.3 Yumusak transfer

Bu konumda transfer kesintisiz transferde oldugu gibi enerji kesintisi olmadan
gerceklestirilecektir. Buna karsilik yik aniden aktariimayacak, AVR ve GOV kontrolu altinda azar azar
aktarilacaktir.

Yumusak transfer yapilabilmesi igin AVR ve GOV kontrolunun saglanmasi sarttir.

DKG-705-BASIC modeliyle sadece jeneratdrden sebekeye dogru yumusak transfer mimkandar.
Sebekeden jeneratére gegis sadece kesintisiz transfer olacaktir.

DKG-705-FULL modeli cihazla ve sebeke akim trafolari takilmis olarak her iki ydénde yumusak
transfer mimkindur.

Yumusak transfer aynen kesintisiz transfer gibi baslar, yani jeneratér sebekeye senkronize olur.
Daha sonra her iki kontaktér birden ¢geker ve cihaz aktif (KW) ve reaktif (KVAr) yiki adim adim sebekeye
aktarmaya baglar. Yk aktarma rampasi programla ayarlanir. Cihaz rampayl GOV ve AVR kontroluyla
sadlar. Yik aktarma slresi Yumusak Transfer Siiresi (P_A08) parametresiyle kontrol edilir.

Jeneratdr sebekeyle paralel ¢calisirken sebeke kesintisini hissetmek amaciyla birgok koruma
fonksiyonu olusturulmustur. Korumalar cihazin sebekeye paralel girmesinden Paralel Kontrol Gecikme
Siresi (P_A23) kadar sonra devreye girer. Bu korumalar bir sonraki konuda detayli olarak agiklanmistir.

Eger jeneratdr sebekeyle paralel ¢alisirken bir sebeke kesintisi olursa sebeke kontaktérii hemen
birakacak, Paralelde Sebeke Hatasi ve ayrica olusan hataya 6zgu ikinci bir uyari olusacaktir.

Yumusak Transfer Siiresi (P_A08) sonunda jeneratdr kontaktor birakacaktir. Yumusak transfer
sirasinda herhangi bir alarm olusursa DKG-705 kesintili transfer yapacaktir.

DKG-705 yumusak transfer iglemi igin bir dizi programlanabilen parametreye sahiptir. Kesintisiz
transfer i¢in kullanilan tim parametreler ayni zamanda yumusak gegis icin de kullanilir. llave parametreler
sunlardir:

P_A01 Yumusak Transfer Acik: Bu parametre yumusak transfer 6zelligini acar/kapatir.

P_A08 Yumusak Transfer Siiresi: Bu parametre yumusak transferin siiresini belirler. Bu siire dolunca
kontaktdrlerden biri birakarak paralel calismaya son verecektir.

P 633 Sebeke Akim Trafolari: Bu parametre sebekeden jeneratére yumusak transferi agar / kapatir.

P_A18 KW Rampasi: Yumusak transfer sirasinda yUkin aktif giicti (KW) bu hizla aktarilacaktir.

P_A19 KVAr Rampasi: Yumusak transfer sirasinda yikuin reaktif giici (KVAr) bu hizla aktarilacaktir.

P_A20 KW Kazanci: Bu parametre yumusak transfer sirasinda KW kontrolunun tepki siddetini belirler.

P_A21 KVAr Kazanci: Bu parametre yumusak transfer sirasinda KVAr kontrolunun tepki siddetini belirler.

P_A23 Paralel Kontrol Gecikme Siiresi: Sebeke ve jeneratoriin paralele girmesi ile paralelde sebeke
kesilme korumalarinin devreye alinmasi arasinda gegecek siredir.
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8. SEBEKE iLE PARALEL CALISMA

8.1 Sebekeye Giuc Basma

JENERATOR
SEBEKE KONTAKTORU  ENERATOR

Sebekeye Glic Basma 6zelligi, jeneratdriin bir enerji santrali gibi sebekeyi sabit cos¢ altinda
beslemesi icin kullanilir. Bu durumda jeneratdr enerji sebekesinin bir pargasi olur.

Sebekeye Gli¢c Basma 6zelligi P_A41 program parametresi 1 yapilarak aktive edilir. Bu calisma
sekli Sebeke Destekleme ve Dual Jeneratdr fonksiyonlariyla uyumlu degildir. Bu nedenle P_A27=0 ve
P_A31=0 gereklidir.

Sebekeye Gli¢c Basma 6zelligi aktive edilmisse, sebeke voltajlar ve frekansi sinirlar icindeyse ve
cihaz OTO konumdaysa jeneratér calisir, sebekeyle senkronize olur ve jeneratér kontaktériini kapatir.
Jeneratdriin aktif glici P_A18 ile tanimlanmis olan hizla artarak rampalanir. Bu arada cos@ hep P_A43 ile
ayarlanmig de@erde tutulur. Ayarlanan ¢ikis giiciine ulagilinca rampalama sona erer. Gikis glicii P_A42 ve
P_A17 parametrelerinin ¢garpimina esittir.

Sebekeye Glic Basma sirasinda G59 (paralleled sebeke kesilmesi) korumalari aktif durumdadir.
Sadece Sebeke Ters Glic korumasi devre disi birakilmistir. Sebekeyle parallel calisma sirasinda sebeke
kesilmesi hissedilirse her iki kontaktér de hemen agar, jeneratér sogutma c¢alismasi yapar ve durur.
Sogutma sirasinda sebeke tekrar gelirse yeniden Sebekeye Giic Basma calismasina déndlr.

Sebekeye Gii¢ Basma galismasi sirasinda TEST veya YUKTE TEST konumlarindan biri segilirse
¢ikis gicl sifir olana kadar asagi rampalanir. Gug sifir olunca jeneratdr kontaktdr(i acar ve motor
calismaya devam eder. KAPALI konumu segilirse motor hemen durur.

Sebekeye Glic Basma 6zelligi haftalik galisma programlariyla uyumludur. Bu sayede jeneratér
sadece belirli zamanlarda kendiliginden devreye girip sebekeye gii¢ basacak sekilde programlanabilir.
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8.2 Sebeke Destekleme (Peak Lopping)

Sebeke destekleme 6zelligi, sebeke trafosunun glictiniin yik igin yetersiz kaldigi durumlarda,
jeneratdriin sebekeye destek olarak kullaniimasidir.

Sebeke destekleme 6zelligi ancak yavas degisen yuklere uygulanabilir.

Sebeke destekleme 6zelligi sadece OTO konumda aktif olur. bu ézellik hem sebeke hem de
jeneratér guglerinin dlgilmesini gerektirdigi icin sebeke akim trafolarinin kullaniimasi sarttir.

Sebeke destekleme 6zelligi agik ve cihaz OTO konumdayken, yik, jeneratér ¢calisma gii¢ limitini
(P_A29) gecerse jeneratdr calisacak ve sebeke ile paralele girecektir. Sebeke trafosunun gicl hendz
aslimamis oldugu icin jeneratér yike glic aktarmayacaktir.

Sebeke ve jeneratdrden ¢ekilen toplam gi¢ sebeke giic limitini (P_A28) gecerse cihaz
sebekeden sadece bu limit kadar gl¢ ¢ekilmesine izin verecektir. Gereken ilave gig jeneratdrden
saglanacaktir.

Toplam gi¢ jeneratér durma gig limitinin (P_A30) altina diserse jeneratdr paralelden ¢ikacak
ve sogutma calismasinin ardindan stop edecektir.

P_A28 parametresi P_A29 parametresinden buyik olmalidir. P_A29 parametresi P_A30
parametresinden biytk olmalidir. Aksi halde kararsiz ¢alisma olusacaktir.

Jeneratdr sebekeyle paralel ¢galisirken sebeke kesintisini hissetmek amaciyla birgok koruma
fonksiyonu olusturulmustur. Korumalar cihazin sebekeye paralel girmesinden Paralel Kontrol Gecikme
Siresi (P_A23) kadar sonra devreye girer. Bu korumalar bir sonraki konuda detayli olarak agiklanmistir.

Eger jeneratdr sebekeyle paralel ¢alisirken bir sebeke kesintisi olursa sebeke kontaktérii hemen
birakacak, Paralelde Sebeke Hatasi ve ayrica olusan hataya 6zgi ikinci bir uyari olusacaktir. Yik
kesintisiz olarak jeneratérden beslenmeye devam edecektir. Sebeke yeniden geldiginde jenerator
sebekeye senkronize olacak ve paralele girerek sebeke destekleme ¢alismasina geri ddnecektir.

DKG-705 sebeke destekleme islemi igin bir dizi programlanabilen parametreye sahiptir. Kesintisiz
transfer ve yumusak transfer igin kullanilan tim parametreler ayni zamanda sebeke destekleme igin de
kullanilir. llave parametreler sunlardir:

P_A27 Sebeke Destekleme Acik: Bu parametre sebeke destekleme 6zelligini agar/kapatir.

P_A28 Sebeke Giic¢ Limiti: Sebekenin yike verebilecegi maksimum giig.

P_A29 Jeneratoér Calisma Gii¢ Limiti: YUk bu limiti asinca jeneratér ¢alisir.

P_A30 Jeneratér Durma Gii¢ Limiti: YUk bu limitin altina inince jeneratér durur.
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9. DUAL JENERATOR SENKRONIZASYONU

DKG-705 higbir ilave yazilim veya donanim gerektirmeden Dual Jeneratdér Senkronizasyon
yapabilmektedir. Gerekli olacak tek aksesuar basit bir seri port kablosudur.

Senkronizasyonda kullanilacak cihazlar standart DKG-705-FULL modulleri oldugu igin gok diistk
maliyetli senkronizasyon uygulamalari yapilabilir.

Temel Ozellikler sunlardir:

-basit ve ekonomik uygulama,

-ilave parga kullanmadan her tiir AVR ve Governdr kontrolériine uyumiluluk,

-jeneratorler farkl gugcte olabilir,

-tek jeneratér yike girme imkani,

-slave generatdr programlanabilen gug limitleri ve gecikme siireleri ile devreye girer/¢ikar,

-esit yaslandirma (equal aging): ‘Servise Kalan Motor Saati'ne gére otomatik master/slave
degisimi,

-Master jeneratdr arizasi durumunda otomatik master/slave degisimi,

-manuel master/slave degisimi yaptirilabilir,

-master jeneratér Uzerinde AVR ve governdér kontrolu gerektirmeden sabit master ¢alisma,
-sebeke ile senkronizasyon: sebekeye/sebekeden kesintisiz transfer, yumusak transfer.

Senkronizasyon konusu detayli olarak DKG-705 Dual Jenerator Paralel Uygulamasi adli
dokimanda anlatiimistir. Daha fazla bilgi ve uygulama kilavuzu i¢in bu dokimani inceleyiniz.
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10. SEBEKE ILE PARALEL KONUMDA KORUMA FONKSIYONLARI

DKG-705 jeneratdr sebekeyle paralel galisirken sebeke kesintisini hissetmek amaciyla birgok
koruma fonksiyona sahiptir.

Korumalar cihazin sebekeye paralel girmesinden Paralel Kontrol Gecikme Siiresi (P_A23) kadar
sonra devreye girer. Bu gecikme siiresi kontaktérlerin kapanma aninda olusacak olaylardan korumalarin
hata algilamasini é6nlemektir.

fﬁ UYARI: Paralel Kontrol Gecikme Siresi boyunca korumalarin galismayacagini

unutmayiniz. Bu stireyi mimkin oldugunca kisa seginiz.

Sebeke ile paralel calismada koruma fonksiyonlarinin herhangi biri algilama yaparsa:
-sebeke kontaktori hemen birakir,

-Paralelde Sebeke Hatasi uyarisi verilir,

-koruma fonksiyonuna ait ayri bir uyari verilir.

Sebekeyle paralel calisan jeneratérlerin olasi bir sebeke kesilmesi durumunda sebekeden
ayrilmasi birgok Ulkede zorunlu tutulmaktadir.

10.1 ROCOF FONKSIYONU: frekansin degisme hizi (rate of change of
frequency)

ROCOF her saykilda sebeke frekansini dlger. Eger bir 6nceki saykila gore frekans degismesi arka
arkaya 4 saykil boyunca programlanan limiti gecerse ROCOF df/dt hatasi olusur. Béylece ROCOF
fonksiyonunun cevap slresi yaklasik 4 saykildir.

ROCOF frekanstaki yavas degisimleri hissetmeyecektir.

ilgili parametre: P_A25 ROCOF df/dt limiti

10.2 VECTOR SHIFT FONKSIYONU (faz ziplamasi)

Bu fonksiyon son 5 saykilin periyotlarini lger ve kaydeder. Her saykil sonunda son 2 saykilin
ortalama periyodu ile sondan 4. ve 5. saykilin ortalama periyotlarini karsilastirir. Eger fark programlanan
limiti gecerse Faz Ziplama df/dt hatasi olusur. Bdylece faz ziplama korumasinin cevap siresi yaklasik 5
saykildir.

Faz ziplama fonksiyonu frekanstaki yavas degisimleri hissetmeyecektir.

ilgili parametre: P_A26 Faz Ziplama Limiti df/dt

10.3 ASIRI/DUSUK FREKANS FONKSIYONU

Bu fonksiyon her saykilda sebeke frekansini élgcer. Eger frekans arka arkaya 4 saykil boyunca
programlanan limitlerin disina ¢ikarsa gecerse S$ebeke Frekans hatasi olusur. Bdylece bu fonksiyonun
cevap suresi yaklasik 4 saykildir.

ilgili parametreler:
P_522 Sebeke Frekans Aly Limiti
P_523 Sebeke Frekans Ust Limiti
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10.4 ASIRI/DUSUK VOLTAJ FONKSIYONU

Sebeke faz voltajlari saniyede 2 defa 6lgulir ve programlanan limitlerle karsilastirilir. Eger
fazlardan en azindan birinin voltaji limitlerin disina ¢ikarsa bu sebekenin kesildigi anlamina gelir. Bu
fonksiyonun cevap stresi yaklasik yarim saniyedir.

ilgili parametreler:
P_512 Sebeke Voltaj Alt Limiti
P_513 Sebeke Voltaj Ust Limiti

10.5 SEBEKE TERS GUC FONKSIYONU

Sebeke aktif glich her saykilda dlctlir. Eger jeneratdr sebekeye gl¢ basiyorsa ve bu gii¢
programlanan limitin Gzerindeyse bu sebeke kesilmesi anlamina gelir ve Sebeke Ters Gug hatasi
olusturur.

Sebeke ters glg fonksiyonu degisken bir cevap slresine sahiptir. Programlanan limitin 2 katini
asmayan ters glgler icin cevap sliresi 8 saykildir. Daha ylksek ters glicler cevap siresini kisaltir. Ornegin
programlanan limitin 8 kati ters gU¢ igin cevap siresi yaklagik 1 saykila iner.

Sebeke akim trafolari kullaniimiyorsa bu fonksiyon ¢alismaz.
ilgili parametreler:

P_633 Sebeke Akim Trafolarn
P_A24 Sebeke Ters Gii¢ Limiti

10.6 FREKENS KAYBI FONKSiYONU

Cihaz en son sebeke frekans darbesinden beri gegen sireyi tutar. Eger yaklasik Sebeke Frekans
Alt Limiti (P_522) karsihgi periyodun 2.5 kati kadar bir slre iginde frekans darbesi algilanmaz ise $ebeke
Frekansi Yok hatasi olusur.

ilgili parametre:
P_522 Sebeke Frekans Alt Limiti
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11. YUK ATMA

YUk atma fonksiyonu, jeneratér giict sinir degerine yaklasinca hayati olmayan yiklerin otomatik
olarak devreden c¢ikariimasini saglar. Bu yikler jeneratdr glict programlanan limitin altina inince yeniden
otomatik olarak devreye alinacaktir. Cihazin igindeki yiik atma fonksiyonu daima aktiftir. ihtiyag duyuldugu
taktirde réle ¢ikiglarindan herhangi biri YUk Atma Rélesi olarak tanimlanabilir.

Bu fonksiyon ayni zamanda Asgari YUk (Dummy Load) olarak da kullanilabilir.
ilgili parametreler:

P_631 Yuk Atma Alt Limiti: Eger aktif glic bu limitin altina diiserse yUk atma rélesi birakacaktir.

P_632 Yiik Atma Ust Limiti: Eger aktif giic bu limiti asarsa yiik atma rélesi gekecekir.

Alt limit ile Ust limit arasindaki fark atilan ylkten daha fazla olmalidir. Aksi halde yikin sirekili
olarak atilip yeniden alinmasi seklinde hatali calisma meydana gelebilir.
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12. HAFTALIK CALISMA PROGRAMI

DKG-705 cihazi sadece OTO konumda gecerli olacak haftalik bir calisma programi
tanimlanmasina izin verir. Diger konumlarda haftalik ¢alisma programi cihazin fonksiyonlarini etkilemez.

Bircok uygulamada jeneratdriin sadece mesai saatlerinde otomatik olarak devreye girmesi istenir.
Haftalik calisma programi bu tiir uygulamaya olanak verir ve mesai saatleri disinda jeneratériin otomatik
devreye girmesi engellenir.

Calisma programi 8 adet programlanabilen devreye giris-devreden ¢ikis zaman tanimlamasindan
olusur. Bu programlar jeneratdriin sadece izin verilen zaman dilimlerinde otomatik olarak devreye girmesini
saglar.

OTO konumda eger jeneratoriin devreye girmesi haftalik calisma programi tarafindan
engelleniyorsa, bu durumda OTO ledi yanip soéner.

Her devreye giris/cikis zamani 15 dakikalik adimlarla tanimlanmistir. Bu parametreler 4 numaral
program grubunda P_400 ile P_415 arasinda yer alir.

Ornek bir program seti asagidaki gibi olabilir:

P_400: Devreye giris: Pt 07:00
P_401: Devreden cikis: Pt 18:00
P_402: Devreye giris: Sa 07:00
P_403: Devreden ¢ikis: Sa 18:00
P_404: Devreye giris: Ca 07:00
P_405: Devreden cikis: Ca 18:00
P_406: Devreye giris: Pe 07:00
P_407: Devreden ¢ikis: Pe 18:00
P_408: Devreye giris: Cu 07:00
P_409: Devreden cikis: Cu 18:00
P_410: Devreye giris: Ct 07:00
P_411: Devreden cikis: Ct 13:00
P_412: Devreye giris: Ct 13:00
P_413: Devreden ¢ikis: Ct 13:00
P_414: Devreye giris: Ct 13:00
P_415: Devreden ¢ikis: Ct 13:00

) Eger ayni giin ve saat birden fazla defa kullaniimigsa listede ilk rastlanan dikkate alinacaktir.
Ornegin yukaridaki listede Cumartesi 13:00 toplam 5 defa kullaniimistir. Fakat ilk kullanim devreden cikis
zamani oldugu i¢in sonugta jeneratér bu saatte devre digi kalacaktir.

DKG-705-FULL versiyon cihazin i¢inde pil destekli hassas bir saat devresi (real time clock)
bulunur. Bu devre cihazin enerjisi kesilse bile dahili batarya lizerinden ¢alismaya devam eder ve saati
isletir. DKG-705-BASIC model cihazda saat mikroislemci tarafindan ilerletilir ve hassasiyeti disOkt0r.
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13. OTOMATIK TEST

Cihaz jeneratdr grubunun otomatik olarak test edilme imkani sunmaktadir. Otomatik test, giinlUk,
haftalik veya aylik olarak yapilabilir.

Otomatik testin yapilacagdi giin ve saat programlanabilmektedir. Parametrelerin dederine gére test
ylUkte veya bosta yapilabilir.

Otomatik test ile ilgili parametreler sunlardir:

P_635: Test baslangi¢ giin ve saati

P_636: Test slresi

P_637: Yikte / bosta test

P_638: Glinluk / Haftalik / Aylik test

Daha fazla detay icin Iitfen bu kilavuzun PROGRAMLAMA bd&limnd inceleyiniz.

Otomatik test giin ve saati gelince cihaz kendiliginden TEST veya YUKTE TEST konumuna
gececektir. Bu durumda motor ¢alisir, yikte test secilmis ise yik jeneratére aktarilir.

Yiksuz test sirasinda sebeke kesilirse, eger parametre P_629=1 yapilarak Acil Yedekleme
Calismasina izin verilmemigse yik jeneratdre transfer edilmeyecektir. Bu nedenle, yiksiiz otomatik test
yapilacaksa Acil Yedekleme &zelliginin aktive edilmesi ¢cok faydalidir.

Otomatik test slresinin sonunda cihaz baslangigtaki ¢alisma konumuna geri dénecektir.

Otomatik test sirasinda konum segme tuslarindan herhangi birine basilirsa otomatik test hemen
sona erer.

GUnluk otomatik test dzelligi, yuki sebeke elektriginin pahali tarifeden kullanildigi saatlerde
jeneratérden beslemek amaciyla da kullanilabilir.
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14. OLAY KAYITLARI

Cihaz servis elemanina yardim amaciyla gerceklesen en son 32 olayin tarih ve saatiyle birlikte
kaydini tutar.

Tarih-saat bilgisi (eger varsa) cihazin icindeki saat devresi tarafindan Uretilir. Bu devre dabhili bir
bataryaya sahiptir ve cihazin enerjisi kesilse bile ¢alismaya devam eder.

Kayitlar dairesel bir hafizada tutulurlar, yeni olusan bir olay en eski olay silecektir. Olaylar ekranda
en yeni olandan baglayarak eskiye dogru sirayla gdsterilir.

Olay kayit ekranlari 3. menii grubu iginde yer alirlar. Bir meni grubundan bir sonrakine gegmek
icin MENU tusunu 1 saniye slreyle basili tutunuz. Olay kaydi ekrani geldiginde MENU tusuna her
basildiginda bir dnceki olay kaydina gecilecektir. Cesitli ekranlar arasinda gezmek igin 3.2 numarali konu
bashgini inceleyiniz.

Kaydi tutulan olay tipleri asagidadir:
-jeneratér yuke girdi
-jeneratér yikten gikti
-stop alarmlarn
-yUk atma alarmlari
-uyarilar

Ornek bir kayit asagidaki sekilde olabilir:

OLAY KAYITLARI 01
17-10-03 14:48.58
STOP ALARMI

DUSUK YAG BASINC KON.

Diger bir érnek:

OLAY KAYITLARI 02
17-10-03 14:45.16

Jenerator Yuku Aldi
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15. ISTATISTIK SAYICILAR

Cihaz istatistik amagl kullanim igin bir dizi sifirlanamayan sayici sunar.

Bu sayicilar sunlardir:

-toplam motor saati,

-toplam jeneratér aktif giict (KW-h)
-toplam jeneratér gériinen guct (KVA-h)
-toplam jeneratér reaktif glici (KVAr-h)
-toplam mars adedi,

-toplam jeneratér ¢calisma adedi,
-toplam jeneratér yiike girme adedi.

Sayicilar eneriji kesintilerinden etkilenmeyecek sekilde silinmeyen bir hafizada tutulurlar.

16. BAKIM

DIKKAT: CIHAZIN iCiNi ACMAYINIZ.

Cihaz icinde degisebilecek parca yoktur.

Cihazi temizlemek i¢in yumusak bir nemli bezle siliniz, kimyasal madde kullanmayiniz.

17. UZAKTAN iZLEME VE PROGRAMLAMA

Cihazda standart olarak bulunan RS-232 seri port sayesinde uzaktan izleme ve programlama yapmak
mumkanddr.

Uzaktan izleme ve programlama igin kullanilan PC yazilimi RAINBOW-705 ‘tir ve
www.datakom.com.tr internet sitesinden sifre ile girig yapilarak ytklenir.

Modem, SMS ve dahili modem modlari lokal PC baglantisi ile uyumlu degildir. Lokal baglanti
kullaniimak isteniyorsa P_634, P_639 ve P_643 parametreleri 0 yapiimalidir.

RAINBOW-705 yazilimi bitiin él¢tlen parametrelerin gdsterilimesini ve kaydedilmesini saglar.
Kaydedilen parametreler daha sonra grafik olarak analiz edilebilir veya yazdirilabilir. Yazilim ayni zamanda
cihazin programlanmasini, parametrelerin PC’ye kaydedilmesini ve’den geri okunarak cihaza yiklenmesini de
sadlar.

PC baglantisi igin kullanilacak olan kablo baglantilari asagidaki gibidir:

PC DKG-705
D_SUB 9 PiN diSi....cueuiiiiiiiiiiiiiiaieieeene D_SUB 9 pin erkek
Pin_5.. e PINCS (digtaki blendaji kullanarak)

RS-232 seri portu olmayan PC’ler icin asagidaki USB-SERI PORT adaptdrleri test edilmis ve
onaylanmistir :

DIGITUS USB 2.0 TO RS-232 ADAPTER (PRODUCT CODE: DA70146 REV 1.1)
DIGITUS USB 1.1 TO RS-232 ADAPTER (PRODUCT CODE: DA70145 REV 1.1)
FLEXY USB 1.1 TO SERIAL ADAPTER (PRODUCT CODE BF-810)

CASECOM USB TO SERIAL CONVERTER (MODEL: RS-01)
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A Modem veya SMS konumlarindan biri aktifse PC baglantisi mimkiin olmayacaktir. PC

baglantisi kurmadan énce P_634, P_639 ve P_643 parametrelerini 0 yapiniz.

18. MODEM KULLANIMI

DKG-705 cihazi seri portuna bagli bir modem (izerinden haberlesebilme yetenegine sahiptir. Modem
baglanti kablosu diyagrami asagidadir. GSM modem ve GSM SMS génderme islemleri icin de ayni kablo
kullanihr.

MODEM DKG-705
D _SUB9pinerkek.......ocoveveviiiiiiiiniinen D_SUB 9 pin erkek
Pin_S. e PINCS (digtaki blendaj kullanilarak)

Modem kullanimi P_634 program parametresinin degeri 1 yapilarak aktive edilir. Modem kullanimi
aktifse seri porta dogrudan PC baglantisi ¢alismayacaktir. Eger seri porta PC baglanmak isteniyorsa P_634 ve
P_639 parametreleri 0 yapiimalidir.

Alarm, yik_atma veya uyari durumlarindan biri olustugunda, DKG-705 ilk telefon numarasina bir
modem aramasi yapacaktir. llk telefon numarasi P_416’dan P_431’e kadar olan parametreler yardimiyla girilir.

30 saniye iginde baglanti saglanamazsa, cihaz telefonu kapatir, 120 saniye bekler ve tekrar modeme
ulasmayi dener. Tekrar arama en fazla 30 defa tekrarlanir.

Aranan telefon numarasina bir modem ve PC bagli olmalidir. PC izerinde RAINBOW-705 programi
aclk ve modem calisma konumu segili olmalidir. Bu durumda RAINBOW-705 programi otomatik olarak
gagriya cevap verecek, baglanti kuracak, alarm bilgilerini yikleyecek ve hatti kapatacaktir. Alarm bilgileri daha
sonra kullaniimak Gzere bir bilgi bankasina (database) kaydedilir.

Eger baglanti kurulur fakat ¢alisan bir RAINBOW-705 programi bulunamazsa, DKG-705 120 saniye
sonra telefon hattini otomatik olarak kapatacaktir.

DKG-705 cihazini RAINBOW-705 programini kullanarak PC’den aramak da mimkiindlr. Bu durumda

DKG-705 otomatik olarak cevap verecek ve baglantiyi kuracaktir. Baglantt RAINBOW-705 programi tatafindan
kesilmedigi stirece hat acik kalir.

18.1 OPSIYONEL DAHILi MODEM

Egder kullaniliyorsa dahili modem jeneratdr aklisiinden enerji alarak ¢alisma avantajina sahiptir.
Boylece sebeke kesintilerinden ve jeneratér arizalarindan etkilenmeden merkezi arayabilir ve aramalara cevap
verebilir.

Dahili modem cihaza Uretim asamasinda takilir. Daha sonradan eklenmesi mimkun degildir. Bu
durumda harici bir modem kullaniimalidir.

Dahili modem P_643=1 yapilarak aktive edilir. Bu durumda cihazin seri portu modeme ayrilacaktir.
Eger seri portun baska amagla kullaniimasi gerekiyorsa P_643=0 yapilmalidir.

Dahili modem takili olsa bile P_643=0 yapilarak harici bir modem veya lokal PC baglantisini
kullanmak mumkundar.

Modemin telefon hatti 56 ve 57 numarali uglara baglanir. Polarite dnemli degildir.
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19. SMS MESAJ GONDERILMESI

DKG-705 cihazi seri portuna bagli bir GSM modem Uzerinden GSM SMS mesajlari gdnderme
yetenegine sahiptir. Modem baglanti kablosu diyagrami asagidadir. Kablolu modem igin de ayni kablo
kullanihr.

MODEM DKG-705
D_SUB9pinerkek......cccoveiiiiiiiininiiiiene D_SUB 9 pin erkek
Pin_5.. .. PINCD (distaki blendaj kullanilarak)

GSM SMS génderimi P_639 parametresi 1 yapilarak aktive edilir. GSM SMS génderimi aktifse seri
porta dogrudan PC baglantisi calismayacaktir. Eger seri porta PC baglanmak isteniyorsa P_634 ve P_639
parametreleri 0 yapiimahdir.

Herhangi bir alarm, yik_atma veya uyari durumu olustugunda, DKG-705 bir SMS mesaiji olusturarak

bunu ikinci telefon numarasina génderir. ikinci telefon numarasi P_432'den P_447'ye kadar olan parametreler
yardimiyla girilir.

Bir SMS mesajinda iletilebilecek ariza adedi en fazla 6 adettir. Bu sinirlamanin nedeni GSM SMS
mesajlarinin en fazla 160 harften olusmasidir.

Ornek bir GSM SMS mesaji agagidadir:

DKG705 <YER-ADI>
STOP :DUS.YAG.BAS.K
STOP :ASIRI ISI K.
STOP :ACIL STOP
STOP :DUSUK SU SEV.
YUK AT :ASIRI YUK
UYARI :YUKSEK FREK.
Liste Sonu

ilk satir cihaz tipi ve yer adi ile ilgili bilgileri icerir. Yer adi P_300'den P_319’a kadar olan parametreler
yardimiyla girilir. Bu satir alarm mesaji génderen jeneratériin belirlenebilmesi icin gereklidir.
Izleyen her satir bir adet hata bilgisi icerir. Mesaj daima “Liste Sonu” yazisiyla biter.

Mesaj génderildigi zaman var olan alarmlar maskelenir. Bu durum KORNA ¢ikiginin aktif durumunu
sona erdirir ve yeni bir mesaj génderilmesini engeller. Mesajla iletilenlerden farkli yeni bir alarm olugsmasi
durumunda yeni bir mesaj gdnderilir. Gdnderilen mesajda o anda var olan tim arizalar yer alir (daha dnce
mesajla génderilmis olsa bile)
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20. J1939 MOTOR iZLEME VE KUMANDA PORTU

Cihaz ECU (elekronik kontrol Unitesi) tarafindan kumanda edilen elektronik motorlarla haberlesmek
icin 6zel bir J1939 portuna sahiptir.

J1939 portu 2 terminalden olusur ve bunlar J1939+ ve J1939- olarak adlandirlir. Cihaz ve ECU
arasindaki baglanti burulu veya koaksiyal kablo ile yapiimalidir. Eger koaksiyal kablo kullaniliyorsa distaki
6rgl tek ugtan AKU- ‘ye baglanmalidir.

120 ohm’luk sonlandirma direnci cihaz icinde mevcuttur. Disaridan ayrica diren¢ takmayiniz.

J1939 portu P_647 program parametresi 1 yapilarak devreye alinir. Motor markasi P_648 ve
motor modeli P_649 parametresi ile segilir. Motor marka ve tiplerinin listesi programlama béliminde
verilmigstir. En glincel motor listesi icin DATAKOM ile temas kurunuz.

Eger J1939 portu devredeyse (P_647=1), yag basinci ve motor sicakhgi bilgileri ECU’den alinir,
sensor girigleri dikkate alinmaz. Motordan alinabilen tiim bilgiler ekranda izlenebilir, PC'ye veya MODBUS
Uzerinden yuklenebilir. Daha fazla detay i¢in konu_21’i inceleyiniz.

Kontak ¢ikisi aktifken, eger son 3 saniye iginde motordan herhangi bir bilgi alinmadiysa cihaz ECU
HATASI alarmi verecek ve motoru stop edecektir. Bu 6zellik motorun kontrolsuz olarak ¢alismasini
engeller.

ECU ‘den gelen hata bilgileri cihaz tarafindan sadece UYARI olarak degerlendirilir ve motorun
durmasina neden olmazlar. Motorun ECU tarafindan korundugu ve gerekiyorsa kendiliginden duracagi
varsayilmaktadir.

ECU hata kodlari cihaz tizerinde SPN-FMI ¢iftleri halinde gésterilirler. En fazla 8 farkh hata kodu
gOsterilebilir.

Motorun hata kodlari cihaz ekraninda hem kod numarasi, hem de aciklamali olarak SPN-FMI
ciftleri halinde gésterilir. En fazla 8 adet hata kodu alinabilmektedir. E§er motordan cihazin tanimadigd bir
hata kodu gelirse sadece hata kodunu gésteren SPN-FMI bilgisi gdrinecektir. Hata kodlarinin listesi motor
Ureticisinin kullanim kilavuzunda bulunmaktadir.
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Asagida hata kodlariyla ilgili temel bir tablo verilmektedir (x herhangi bir FMI anlamindadir):

SPN | FMI | ACIKLAMA
94 X Yakit filtresi tikali
Yakit basing sensor arizasi
98 X DUsUk yag seviyesi
YUksek yag seviyesi
Yag seviye sensor arizasl
100 X DlsUk yag basinci
Yag basing senséri arizasi
102 X YUksek turbo basinci
Turbo cikis basing dlgme senséri arizasi
105 X Emme manifold ylUksek sicaklik
Emme manifold sicaklik senséri arizasi
107 X Hava filtresi tikah
Hava filtre sensor arizasi
108 X Atmosfer basing senséri arizasi
110 X Asiri 1sl
Sicaklik senséri arizasi

111 X DlsUk sodutma sivi seviyesi
Sogutma sivi seviye sensor arizasl
164 X Yiksek enjektdr ¢alistirma basinci

Enjektér calistirma basing élgcme senséri arizasi
168 X Ak voltaj hatasi

172 X Yiksek giris hava sicakligi

Yiksek amme manifold hava sicakhgi
Giris manifold sicaklik sensor arizasi
174 X Asiri yakit sicakhgi

Yakit sicaklik sensérl arizasi

175 X Asiri yag sicakhgi

Yag sicaklik senséri arizasi

190 X Asiri hiz

Hiz sensdru sinyal kaybi

Hiz sensdri mekanik arizasi

228 X Zamanlama kalibrasyonu gerekli
234 X Hatali ECU yazilimi

620 X ECU dahili +5V arizasi

629 X ECU donanim arizasi

651 X Silindir #1 enjektor arizasi

652 X Silindir #2 enjektor arizasi

653 X Silindir #3 enjektor arizasi

654 X Silindir #4 enjektor arizasi

655 X Silindir #5 enjektor arizasi

656 X Silindir #6 enjektor arizasi

657 X Silindir #7 enjektor arizasi

658 X Silindir #8 enjektor arizasi

678 X ECU dahili giic kaynagi arizasi
723 X ikincil hiz senséri arizasi

1108 X “Critical override” aktif

1111 X Program parametrelerini control ediniz
2000 X ECU arizasi
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Asagida FMI kodlariyla ilgili temel bir tablo verilmektedir.

Bu kodlar motor marka ve tipine bazi farkhliklar gésterebilmektedir.

FMI | ACIKLAMA
0 Olgtlilen deger cok ylksek, 6lcim gecerli fakat normal calisma
limitlerinin zerinde.
1 Olglilen deger cok diisiik, 6lcim gecerli fakat normal calisma
limitlerinin altinda.
2 HATALI BILGI. Karasiz veya hatal bilgi veya enjektér AKU(+)’ya
kisa devre.
3 ELEKTRIKSEL HATA. Agiri yiiksek voltaj veya enjektor
AKU(+)’ya kisa devre.
4 ELEKTRIKSEL HATA. Asiri diisiik voltaj veya enjektér AKU(+)'ya
kisa devre.
ELEKTRIKSEL HATA. Asiri diisilk akim veya agik devre.
ELEKTRIKSEL HATA. Asiri yiksek akim veya AKU(-)’kisa devre
MEKANIK HATA. Mekanik bir sistemden gelen hatali tepki.
MEKANIK veya ELEKTRIKSEL HATA: anormal frekans.
HABERLESME HATASI: Anormal yenileme hizi veya
enjektdr devresi agik devre.
10 MEKANIK veya ELEKTRIKSEL HATA: anormal derecede degisim
11 Tespit edilemeyen hata
12 | Komponent hatasi veya cihaz arizali.
13 HATALI KALIBRASYON: kalibrasyon degerleri sinirlarin diginda.
14 | Bilinmeyen ariza. Ozel komutlari izleyiniz.
15 Bilgi gecerli fakat normal ¢alisma limitlerinin Gzerinde (en distk
tehlike seviyesi)
16 Bilgi gecerli fakat normal ¢alisma limitlerinin Gzerinde (orta
derecede tehlike seviyesi)
17 Bilgi gecerli fakat normal ¢alisma limitlerinin altinda (en disik
tehlike seviyesi)
18 Bilgi gecerli fakat normal ¢alisma limitlerinin altinda (orta
derecede tehlike seviyesi)
19 Data sebekesinden gelen bilgi hatali.
20 | kullaniimiyor (yedek)
21 kullaniimiyor (yedek
22 | kullaniimiyor (yedek
23 | kullaniimiyor (yedek
24 | kullaniimiyor (yedek
25 | kullaniimiyor (yedek
(
(
(
(

[(eliecdiNIe][é)]

26 | kullaniimiyor (yedek
27 | kullaniimiyor (yedek
28 | kullaniimiyor (yedek
29 | kullaniimiyor (yedek
30 kullaniimiyor (yedek
31 Hata durumu gecerli

N e R o Ko R o R o R
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21. MODBUS HABERLESME

Cihaz RS232 seri port (izerinden MODBUS haberlesme imkani sunmaktadir.

Modbus baglantisi 3 farkli sekilde yapilabilir:
1) Cihaz Gzerindeki seri portu kullanarak dogrudan RS232 baglanti,
2) Harici RS422/485 cevirici kullanarak RS422/485 baglanti,
3) Harici modem kullanarak modem baglantisi.

MODBUS modu, P_650 program parametresi ile cihaza bir kontrolér adresi atanarak aktive edilir.
Kullanilabilen adres araligi 1 ile 250 arasidir. Adresi 0 olarak ayarlamak MODBUS modunu kapatacak ve
RAINBOW protokolu altinda haberlesme yaptiracaktir.

Cihazin MODBUS ézellikleri:
-Data transfer modu: RTU
-Serial data: 9600 bps, 8 bit data, no parity, 1 bit stop
-Desteklenen fonksiyonlar:
-Fonksiyon 3 (¢oklu kayit okuma)
-Fonksiyon 6 (tek kayit yazma)

MODBUS protokolu hakkinda detayli bilgi su dokiimanda bulunmaktadir: “Modicon Modbus
Protocol Reference Guide”. Web adresi: www.modbus.org/docs/PI MBUS 300.pdf
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Modbus tzerinden okunabilen en dnemli kayitlarin listesi asagidadir. Detayli Modbus Uygulama
Kilavuzu ve tam adres listesi icin DATAKOM ile temasa geginiz.

ADRES Yaz | BILGI KATSAYI ACIKLAMA
(hex) Oku
0000 O 16bit x10 Faz R gerilimi
0001 O 16bit x10 Faz S gerilimi
0002 O 16bit x10 Faz T gerilimi
0003 O 16bit x10 Faz U gerilimi
0004 O 16bit x10 Faz V gerilimi
0005 O 16bit x10 Faz W gerilimi
0006 O 16bit x10 Faz U akimi
0007 O 16bit x10 Faz V akimi
0008 O 16bit x10 Faz W akimi
0009 O 16bit x10 Faz R akimi
000A O 16bit x10 Faz S akimi
0008 O 16bit x10 Faz T akimi
000C O 16bit x10 Faz RS gerilimi
000D O 16bit x10 Faz ST gerilimi
000E O 16bit x10 Faz TR gerilimi
000F O 16bit x10 Faz UV gerilimi
0010 O 16bit x10 Faz VW gerilimi
0011 O 16bit x10 Faz WU gerilimi
0012 ®) 16bit x10 Sebeke frekansi
0013 O 16bit x10 Jeneratér frekansi
0016-0017 O 32bit x100 Jeneratdr aktif gliciiniin 100 ile carpilmis hali. Ust 8 bir
isaret, alt 24 bit mutlak degeri gésterir. Alt 16 bit 16h adresli
kayitta, Ust 16 bit 17h adresli kayittadir.
0018 @) 8bit x100 Cos® degerinin 100 kati (signed byte). Negatif degerler
reaktif cos® belirtir.
0019-001A O 32bit x100 Jeneratdr gorinen gicinin 100 ile ¢arpilmis hali. Alt 16 bit
19h adresli kayitta, Ust 16 bit 1Ah adresli kayittadir.
001B-001C O 32bit x100 Jenerator reaktif gliciiniin 100 ile garpiimis hali. Ust 8 bir
isaret, alt 24 bit mutlak degeri gbsterir. Alt 16 bit 1Bh adresli
kayitta, st 16 bit 1Ch adresli kayittadir.
002A O 16bit x0.1 Motor devri (rpm)
002B O 16bit x10 Bar olarak yag basinci.
002C O 16bit x1 Derece olarak motor sicakligi.
002D O 16bit x1 % olarak yakit seviyesi.
002F O 16bit x10 Ak gerilimi.
003D O 8bit - Calisma sekli

bit_4: otomatik konumu
bit_5: kapall konumu
bit_6: test konumu
bit_7: yukte test konumu
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22. DIGER OZELLIKLER

22.1. Dual jenerator degisimli calisma

Dual jenerar6r degisimli calisma 6zelligi yikin dizenli araliklarda 2 jeneratdr arasinda
aktariimasidir. Tek jeneratdr yerine 2 jeneratdr kullaniimasi, jeneratdr arizasina karsi koruma amaciyla
veya ylkun surekli jeneratérden beslenmesi durumunda servis yapabilmek amaciyla tercih edilmig olabilir.

Her jeneratériin calisma siresi, P_651 FLASOR ROLE SURESI parametresi kullanilarak 0 ile 160
saat arasinda ayarlanabilir. Eger siire 0 saat olarak ayarlanirsa, gercgek siire (testlerde kolaylik agisindan)
2 dakika olacaktir.

P_650 parametresi bir flagér réle ¢ikisina kumanda eder. Siurenin her dolugunda réle ¢ikisi konum
degistirir.

Flasor role fonksiyonu, P_8xx program parametreleri kullanilarak yedek role ¢ikiglarindan birine
verilebilir. Réle ¢ikis karti kullaniliyorsa, flagér réle fonksiyonu bu karttaki rélelere de atanabilir.

Dual jenerardr degisimli galisma 6zelligi ayni zamanda Sebeke Similasyonu 6zelligini de kullanir.
Bu konuda daha detayl bilgi i¢in 5.3 numaral bélimu inceleyiniz.

Detayh uygulama kilavuzu igin DATAKOM ile temesa geginiz.

22.2 Motor Isitma Calismasi

Ozellikle blok 1siticisi bulunmayan jeneratérlerde veya bu isiticinin bozulmasi ihtimaline karsi
jeneratériin belirli bir sicakliga ulasmadan devreye girmemesi istenebilir. Cihaz 3 farkli sekilde motor 1sitma
imkani sunmaktadir:

1. Siireye bagh olarak:
Bu calisma sekli P_621 parametresi 0 yapilarak secilir. Bu durumda motor ¢alistiktan sonra 1sitma
amaclyla P_622 parametresi kadar saniye beklenir, stire dolunca jeneratér yiku alir.

2. Sicakliga bagh olarak.

Bu ¢alisma sekli P_621 parametresi 1 yapilarak secilir. Bu durumda motor ¢alistiktan sonra 1sitma
amaclyla sogutma sivisi sicakligi P_623 parametresi ile belirlenen degere gelene kadar calismaya devam
edilir. istenen sicaklik degerine ulasilinca yiik transfer edilir. Bu galisma sekli blok isiticisinin yedeklemesi
amaclyla da kullanilabilir. Eger motor blogu sicaksa isitma ¢alismasi yapilmaz, soguksa isinana kadar
motor bosta calisir.

3. Siireye ve sicakliga bagl olarak.
Bu calisma sekli P_621 parametresi 2 yapilarak segilir. Bu durumda motor ¢alistiktan sonra i1sitma

amacltyla énce P_622 parametresi kadar saniye beklenir, slire dolunca sogutma sivisi sicakligi P_623
parametresi ile belirlenen degere gelene kadar calismaya devam edilir. istenen sicaklik degerine ulasilinca
yiUk transfer edilir. Bu ¢alisma sekli blok isiticisinin yedeklemesi amaciyla da kullanilabilir. E§er motor
blogu sicaksa 1sitma ¢alismasi yapilmaz, soguksa isinana kadar motor bosta ¢alisir.

22.3 Motor Rolanti Devri Calismasi

Jeneratdrin i1sitma calismasini rélanti devrinde yapmasi istenebilir. Rélantide ¢alisma siresi P_525
program parametresiyle ayarlanir. Motorun rélanti hizina disUrtlmesi governér kontrol Unitesi araciligiyla
yapilacaktir.

Yedek réle ¢ikislarindan herhangi biri ilgili P_8xx program parametresine 17 (=rélanti rélesi) degeri
verilerek rélanti ¢cikisi haline getirilebilir. istenirse genisleme kartindaki rélelere de bu fonksiyon atanabilir.
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22.4 Yakit Pompasi Kontrolu

Cihaz yakit pompasini kumanda etmek Gzere bir role ¢ikis fonksiyonu sunmaktadir. Yakit pompasi
(eger varsa) blyik kapasiteli ana yakit tankindan, genellikle jeneratér sasisi icinde bulunan ginlik yakit
tankina yakit aktarmak icin kullanilir. Bu dzellik genellikle yakininda insan bulunmayan, tcra yerlerdeki
jeneratérlerde kullanilir.

Yakit seviye referansi analog yakit seviye misiri (izerinden 8lgiilmektedir. Olciilen yakit seviyesi
P_609 ile tanimlanan DUSUK YAKIT SEVIYE UYARI limitine disiince role ceker, %75’e ulasinca birakir.
Bu sayede giinlik tanktaki yakit seviyesi daima alt limit ve % seviyeleri arasinda tutulmus olur.

Yedek réle gikislarindan herhangi biri ilgili P_8xx program parametresine 14 (=zyakit pompa roélesi)
degeri verilerek yakit pompa réle gikisi haline getirilebilir. istenirse genisleme kartindaki rélelere de bu
fonksiyon atanabilir.

22.5. Opsiyonel Harici DC Voltaj Bazli Caligsma (yakit optimizasyonu)

Cihaz harici bir DC voltaj bazinda ¢calismaya uygundur. Bu ¢alisma sekli telekom altyapisinda
bulunan akl yedekli sistemlerin beslenmesi i¢in distntlmustar.

Harici DC bazli galigma P_644=1 yapilarak segilir. Bu ¢calisma sekli secildiginde, OTOMATIK
konumda, jeneratdr 59 ve 60 numarali uglar arasina baglanan DC voltajin degerine gore galisip duracaktir.
Voltaj P_645 ile tanimlanan degeriin altina dislnce jeneratdr ¢alisir, P_646 ile tanimlanan degerin tzerine
¢ikinca jenerator durur.

Bu calisma sekli jeneratdériin sadece bataryalar bosaldigi zamanlarda ¢caligmasini saglar. Gereksiz
jeneratér calismasi 6nlenir, yakit sarfiyatl ve motor aginmasi azalir. Batarya kapasitesinin yeterli oldugu
kisa sebeke kesintilerinde jeneratdr hi¢ calismaz.

Bu calisma seklinin temel avantajlari sunlardir:

-daha disik yakit tiketimi

-daha az motor saati

-daha az ariza

-daha uzun servis periyotlar

-yogun yerlesim alanlarinda daha disuk gur0lta Kirliligi

22.6. Cift Dil Destegi

Cihaz kullanict ile 2 farkli dilden iletisim kurabilmektedir. ilk dil temel dildir ve daima ingilizcedir.
ikinci dil ise tiirkge olarak programlanmistir. Bu dil cihazin kullanilmasi amaglanan (lkeye gore farkli
olabilmektedir. Mimkin olan dil secenekleri icin DATAKOM ile temas kurunuz.

Dil se¢imi P_526 program parametresi ile yapiimaktadir.

22.7. Gaz Motoru Kumandasi

Cihaz gaz motorunun yakit solenoidini kontrol etmek amaciyla 6zel bir fonksiyona sahiptir.

Gaz motoru yakit solenoidleri dizel motorlardan farklidir. Bu solenoidin marslama bagladiktan belirli
bir sure sonra agilmasi ve marglama aralarinda kapanmasi gerekir. Marglama baglangici ve solenoidin
aclimasi arasinda gecen sure P_652 program parametresiyle ayarlanir.

Yedek réle gikislarindan herhangi biri ilgili P_8xx program parametresine 18 degeri verilerek Gaz
Motoru Yakit Solenoid role ¢ikisi haline getirilebilir. istenirse genigleme kartindaki rélelere de bu fonksiyon
atanabilir.
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23. PROGRAMLAMA

Programlama konumu bekleme siirelerini, calisma limitlerini ve cihazin konfigiirasyonunu ayarlamak
icin kullanilir. Programlarin glvenligi 3 seviyeli bir sifre sistemi tarafindan korumaya alinmistir.

Programlama konumuna girmek i¢in PGM tusuna basiniz. Programlama konumuna girmek cihazin
¢alismasini etkilemez. Bu sayede programlar her konumda degistirilebilir, hatta jeneratér calisirken bile.

1 dakika slreyle hicbir butona basiimazsa programlama konumu otomatik olarak kapanir.

PGM tusuna basildiginda cihaz sifre soracaktir. Sifreyi T (YUKARI) ve | (ASAGI) butonlarini
kullanarak giriniz. Tusu basili tutmak degerin hizla artirilip eksiltimesine yol acgar, béylece daha ¢abuk
islem yapilabilir.

istenen sifre girildiginde MENU tusuna basiniz. Bu ilk program parametresinin gérilmesini
saglayacaktir.

Program mendisi gruplar halinde bdlinmstir. Her grupta birgok parametre bulunur.

MENU tusuna her basildiginda, eger parametre degistiriimisse, bu parametre silinmez hafizaya
aktarilir. Eger parametre degistiriimemisse bu gruptaki bir sonraki parametreye gegilir. Boylece her
program degisikliginden sonra bir sonraki parametreye ge¢mek icin MENU butonuna 2 defa basmak
gerekir. Gruptaki son parametreden sonra yeniden ilk parametreye dénilir.

Gérilen program parametresi T (YUKARI) veya  (ASAGI) butonlariyla degistirilir.

_ Program degerleri ancak PROGRAM KILIT girisi (21) bosta birakildiysa degistirilebilir. Bu giris
AKU(-) ‘ye baglanirsa yetkisiz midahaleyi engellemek amaciyla program degisiklikleri yapilamaz hale
gelir. PROGRAM KILIT ucunun daima AKU(-) ‘ye bagh birakiimasi tavsiye edilir.

MENU tusu 1 saniye siireyle basil tutulursa bir sonraki program grubuna gegilir.

Her sifre 0 ile 65535 arasinda bir sayidir. Bu sifreler farkl seviyelerde program degisikliklerine izin
verirler.

Seviye | Tanim Fabrika ayari | Aciklama
1 Servis sifresi 1 Servis Dijital girisnin ayarlanmasina izin verir.
2 Fabrika sifresi 2 Fabrika ayarlarinin ve servis Dijital girighin ayarlanmasina izin
verir.
3 Uretim sifresi 3 Calisma sekli ve kalibrasyon da dahil olmak (zere bitln Dijital
girisn degigtirilmesine izin verir.

Programlanan parametreler enerji kesintilerinden etkilenmeyecek sekilde silinmez bir hafizaya
kaydedilir. Program konumundan ¢ikmak icin PGM tusuna basiniz.
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Grup |Tanim Seviye | Aciklama
1 Tarih ve saat ayari 1 Haftalik galisma programi ve olay
kayitlarinda kullanilan tarih ve saat.
2 Sifre degisikligi 1 Sifre degisikligi. Sadece girerken kullanilan
sifrenin degistiriimesine izin verilir.
3 Jeneratér adi 1 Jeneratdr yerini tanimlayan 20 karakterlik

ASCII metin. Bu metin modem ve SMS
aramalrinda kullanilacaktir.

4 Haftalik galisma programi ve telefon 1 OTO konumda kullaniimak izere 8 takim
numaralari devreye giris ve devreden ¢ikis zamanlari.
Modem ve SMS aramalarinda kullanilacak
herbiri en fazla 16 haneli 2 adet telefon
numarasl.

5 Jeneratér kontrolu 1 Temel gecikme sireleri ve calisma limitleri.

6 Konfiglirasyon 2 Jeneratdriin fabrika ayar Dijital giris.

7 Giris tanimlamalari 2 8 adet dijital girisin fonksiyonlarini
tanimlayan parametreler.

8 Réle tanimlamalari 2 MUmkiin olan 24 adet rélenin
fonksiyonlarini tanimlayan parametreler.

9 Musir kalibrasyonu 2 4 adet analog 6lgme mdasirinin ézelliklerini
tanimlayan parametreler.

A Calisma sekli 3 Kesintisiz gecis, sebeke ile paralelleme,
dual jeneratér, AVR ve GOV kontrol Dijital
giris.

B Kalibrasyon 3 Voltaj ve akim giriglerinin kalibrasyon Dijital
giris.

Program Grup 1
Grup | Parametre | Tanim Min | Maks | Aciklama

1 100 Gun ayarla 00 99 | Ayin ginind ayarlar (1-31)

1 101 Ay ayarla 00 99 | Ayi ayarlar (1-12)

1 102 Yil ayarla 00 99 | Yih ayarlar. Sadece son 2 rakami kullaniniz.

1 103 Saat ayarla 00 99 | Saati ayarlar (00-23)

1 104 Dakika ayarla 00 99 | Dakikayi ayarlar (00-59)

1 105 Saniye ayarla 00 99 | Saniyeyi ayarlar (00-59)

Program Grup 2

Grup | Parametre | Tanim Min | Maks | Aciklama

2 200 Sifre degistir 0 | 65535 | Girerken kullanilan sifreyi degistirir.

Program Grup 3

Grup | Parametre | Tanim Min | Maks | Aciklama

3 300-319 | Jenerator adi - - | Her program parametresi jeneratér adinin bir
karakterini degistirir. P_300 ilk karakterdir.
P_301 ikinci karakter vs...
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Program Grup 4

Grup | Parametre | Tanim Min | Maks | Aciklama
4 400, 402, | Devreye giris - - | Haftalik galisma programi devreye giris
404,406, zamani. Zaman 15 dakikalik adimlarla
408, 410, tanimlanmistir.
412, 414
4 401, 403, | Devreden cikis - - Haftalik ¢alisma programi devreden ¢ikis
405,407, zamani. Zaman 15 dakikalik adimlarla
409, 411, tanimlanmistir.
413, 415
4 416-431 | Telefon numarasi #1 - - Modem aramalarinda bu telefon numarasi
kullanilir. Her program parametresi telefon
numarasinin bir rakamini degistirir. P_416 ilk
rakamdir. P_417 ikinci rakam vs...
Sayi olmayan haneler den sadece asagidakiler
kullanihr:
* hanesi * tusuna bastirir
; hanesi # tusuna bastirir
< hanesi 2 saniye bekleme anlamina gelir.
(PABX’ten harici hatta ¢ikis igin)
4 432-447 | Telefon numarasi #2 - - | SMS mesajlari telefon numarasina gdénderilir.

Her program parametresi telefon numarasinin
bir rakamini degistirir. P_432 ilk rakamdir.
P_433 ikinci rakam vs...

Sayi olmayan haneler den sadece asagidakiler
kullanilir:

* hanesi * tusuna bastirir
» hanesi # tusuna bastirr
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Program Grup 5

Grup |Parametre | Tanim

Birim

Min

Maks

Aciklama

5 500 Kontak 6ncesi

bekleme sUlresi

Dak.

240

Sebeke kesildikten ka¢ dakika sonra
jeneratériin devreye girecegini belirler.
AkU yedeklemeli sistemlerde
jeneratdriin kisa kesintilerde devreye
girmesini engellemek igin kullanilir.

5 501 On 1sitma s(iresi

Sn.

30

Kontak aciimasi ile ilk marsa basiimasi
arasinda gegen slre. Bu sire zarfinda
ON ISITMA ¢ikisi aktif durumdadir.

5 502 Mars arasi bekleme

slresi

Sn.

30

Motor ilk marsta calismadigdi taktirde bu
sure kadar beklenir ve yeniden
marslanir.

5 503 Mars stresi

Sn.

15

Marsa en fazla kag saniye sireyle
basilacagini belirler. Motor ¢alisinca
marslama otomatik olarak kesilir.

5 504 Mars adedi

Motor calisana kadar bu adedi
gecmeyecek sekilde marslanir.

5 505 Stop stiresi

Sn.

90

Motorun durmasi icin gereken siredir.
Stop solenoidi bu slire buyunca ¢eker.
Eger motor bu sure sonunda
durmamissa MOTOR DURMUYOR
uyarisi verilir. (stop solenoidi
kullanmayan motorlar i¢in de
gecerlidir.)

5 506 Sebeke bekleme

slresi

Dak.

0.0

60.0

Sebeke geldikten sonra yiki sebekeye
transfer etmeden 6nce bu siire kadar
beklenir.

5 507 Sogutma sdiresi

Dak.

0.0

60.0

Jeneratdr yikten ¢iktiktan sonra
sogutma amaciyla bu siire kadar daha
bosta calistirilir.

5 508 Sebeke kontaktdr

siresi

Sn.

0.5

15.0

Jeneratdr kontaktériniin birakmasiyla
sebeke kontaktdriinin cekmesi
arasinda gecen sire.

5 509 Jeneratdr kontaktor

siresi

Sn.

0.5

120

Sebeke kontaktérindn birakmasiyla
jeneratér kontaktériiniin gekmesi
arasinda gecen sire.

5 510 Asirt akim limiti

Amp

20

500

Akim bu siniri astigi taktirde P_511
gecikme siresi sonunda ASIRI AKIM
alarmi verilecektir.

5 511 Asiri akim / asir gii¢

gecikme slresi

Sn.

20

Jeneratérin akim limitinin (P_510)
aslimasindan kag saniye sonra alarm
olusacagini belirler.

Jeneratdrin asin gig limitinin (P_617)
aslimasindan kag saniye sonra alarm
olusacagini belirler.
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Grup

Parametre

Tanim

Birim

Min

Maks

Aciklama

5

512

Sebeke voltaj alt limiti

Volt

240

Sebeke fazlarindan birinin bu sinirin
altina diismesi sebekenin kesildigi
sonucunu dogurur ve otomatik konumda
jeneratére transferi baslatir.

513

Sebeke voltaj Ust limiti

Volt

100

300

Sebeke fazlarindan birinin bu sinirin
Uzerine ¢ikmasi sebekenin kesildigi
sonucunu dogurur ve otomatik konumda
jeneratére transferi baslatir.

514

Jeneratér voltaj alt
limiti

Volt

60

240

Jeneratér fazlarindan birinin bu sinirin
altina dismesi jeneratodr voltaj arizasi
olusturur ve jeneratér stop ettirilir.

515

Jenerator voltaj Ust
limiti

Volt

100

300

Jeneratér fazlarindan birinin bu siniri
asmasi jeneratdr voltaj arizasi olusturur
ve jeneratér stop ettirilir.

516

Frekans durdurma alt
limiti

Hz

10

60

Jeneratdrin calismasi sirasinda U fazi
frekansinin bu degerin altina dismesi
FREKANS alarmi olusturur ve
jeneratériin derhal stop ettiriimesine
neden olur.

517

Frekans uyari alt limiti

Hz

10

60

Jeneratdrin ¢alismasi sirasinda U fazi
frekansinin bu degerin altina digsmesi
FREKANS uyarisi olugturur.

518

Frekans durdurma ust
limit

Hz

40

150

Jeneratdérin ¢alismasi sirasinda U fazi
frekansinin bu degerin tizerine ¢cikmasi
FREKANS alarmi olusturur ve
jeneratdriin derhal stop ettiriimesine
neden olur.

519

Frekans uyari Ust limiti

Hz

40

150

Jeneratdrin calismasi sirasinda U fazi
frekansinin bu deg@erin Uzerine ¢gikmasi
dismesi FREKANS uyarisi olugturur.

520

Frekans gecikme
siresi / Motor devri
gecikme siresi

Sn.

20

Jeneratdr frekansinin veya motor
devrinin limitler disina gikmasi ile alarm
olusmasi arasinda gecen slredir.

521

Korna suresi

Sn.

240

Herhangi bir uyari veya alarm olustugu
zaman korna ¢ikisi bu siire boyunca
enerjilenir. Eger bu sire 0 (sifir) olarak
ayarlanirsa korna ¢ikisi slresiz olarak
cekilir.

522

Sebeke frekansi alt
limiti

Hz

60

Sebeke frekansinin bu limitin altina
dismesi sebekenin kesilmesi anlamina
gelir ve OTO konumda jeneratére
transferi baslatir. Sebeke ile paralel
¢alisma durumunda sebeke kontaktdri
birakir ve uyari verilir.

523

Sebeke frekansi Gst
limiti

Hz

44

70

Sebeke frekansinin bu limitin Gstline
¢clkmasi sebekenin kesilmesi anlamina
gelir ve OTO konumda jeneratére
transferi baslatir. Sebeke ile paralel
¢alisma durumunda sebeke kontaktdri
birakir ve uyari verilir.

524

Jeneratdr voltaj hata
gecikme sresi

Sn.

30

Jeneratér voltajinin (P_514, P_p515,
P_620 ile belirlenmis) sinirlar disina
¢cikmasi ile jeneratér voltaj alarmi
olugmasi arasinda gecen siredir.

525

Rolanti Sdresi

Sn.

240

Jeneratdr gcalistiginda rélanti rolesi
fonksiyonu bu siire boyunca aktif
olacakitir.

526

ikinci dil segimi

0: ingilizce
1: Tarkee (ikinci dil)

-50 -




DKG-705 Kullanim Kilavuzu

V-02_21 (02.09.2010)

Program Grup 6

Grup |Parametre | Tanim Birim | Min | Maks | Aciklama
6 600 Sevis sayicilarini - 0 1 Bu parametrenin 1 yapiimasi asagidaki
sifirla islemlere yol agar:

1) Servise Kalan Siire degiskeni Servis
Periyodu (P_625) degerine getirilir.
2) Servise Kalan Motor Saati degiskeni
Servis Motor Saati (P_624) degerine
getirilir.
Bu yeni bir servis periyodunun
baslatilmasi anlamina gelir.
P_600 parametresinin degeri degismez ve
herzaman 0 olarak okunur.

6 601 Akim trafo primer Amp | 50 | 5000 | Hem jeneratdr hem de sebeke akim
trafolari i¢in primer degeri. Tim akim
trafolari ayni degerde olmalidir. Trafolarin
sekonder akimi 5 Amper olacaktir. Ornek:
500 / 5A.

6 602 Disik yag basinci Bar 0 4.0 |Musirden 6élgllen yag basincinin bu sinirin

durdurma limiti altina diismesi YAG alarmi olusturur ve
jeneratdriin derhal stop ettiriimesine neden
olur.

6 603 Disik yag basinci Bar 0 4.0 |Muasirden él¢llen yag basincinin bu sinirin

uyari limiti altina dilsmesi YAG uyarisi olusturur.

6 604 Yiksek sicaklik °C 80 | 120 |Musirden dlciilen sogutma sivisi

durdurma limiti sicakliginin bu sinirin Gzerine gikmasi ISI
alarmi olusturur ve jeneratériin derhal stop
ettiriimesine neden olur.

6 605 YUksek sicaklik °C 80 | 120 |Musirden &lgllen sogutma sivisi

uyari limiti sicakhginin bu sinirin Gzerine ¢ikmasi ISI
uyarisi olusturur.

6 606 YUksek yag sicakligi | °C 80 | 250 |Mdusirden dlgulen yag sicakhginin bu

durdurma limiti sinirin (izerine ¢ikmasi YAG ISl alarmi
olusturur ve jeneratérin derhal stop
ettiriimesine neden olur.

6 607 YUksek yag sicakligi | °C 80 | 250 |Mdusirden dlgulen yag sicakhginin bu

uyari limiti sinirin (izerine gikmasi YAG ISl uyarisi
olusturur.

6 608 Disik yakit seviyesi | % 0 50 | Mdasirden dlgilen yakit seviyesinin bu

durdurma limiti sinirin altina diissmesi YAKIT SEVIYE
alarmi olusturur ve jeneratériin derhal stop
ettirimesine neden olur.

6 609 Disik yakit seviyesi | %0 0 50 | Mdasirden dlgilen yakit seviyesinin bu

uyari limiti sinirin altina dissmesi YAKIT SEVIYE
uyarisi olusturur.

6 610 Akl yuksek voltaj V' |12.0| 33.0 | Akl voltajinin bu sinirin Gzerine gikmasi

durdurma limiti AKU alarmi olusturur ve jeneratérin
derhal stop ettiriimesine neden olur.

6 611 Akl yuksek voltaj V' |12.0| 33.0 | Akl voltajinin bu sinirin Gzerine gikmasi

uyari limiti AKU uyarisi olusturur.

6 612 AKU disik voltaj \ 0 | 28.0 | Akl voltajinin bu sinirin altina dismesi

uyari limiti AKU uyarisi olusturur. Marslama sirasinda

bu sinir kontrol edilmez.
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Grup |Parametre | Tanim

Birim

Min

Maks

Aciklama

6 613 Dustik motor devri

durdurma limiti

Rpm

6000

Manyetik pikap girisinden élcilen motor
devrinin bu sinirin altina P_520'de
belirlenen siire boyunca diismesi DUSUK
DEVIR alarmi olusturur ve jeneratériin
derhal stop ettiriimesine neden olur.

6 614 Dustk motor devri

uyari limiti

Rpm

6000

Manyetik pikap girigsinden Glgtlen motor
devrinin bu sinirin altina diismesi DUSUK
DEVIR uyarisi olusturur.

6 615 Yiksek motor devri

durdurma limiti

Rpm

6000

Manyetik pikap girisinden él¢tlen motor
devrinin bu sinirin Gzerine P_520'de
belirlenen sire boyunca ¢ikmasi YUKSEK
DEVIR alarmi olusturur ve jeneratériin
derhal stop ettirilmesine neden olur.

6 616 Yiksek motor devri

uyari limiti

Rpm

6000

Manyetik pikap girisinden élcilen motor
devrinin bu sinirin Gzerine gikmasi
YUKSEK DEVIR uyarisi olusturur.

6 617 Asir gic yik atma

KW

2500

Jeneratdr aktif giciniin bu sinirin Gzerine
P_520’de belirlenen siire boyunca gikmasi
ASIRI GUG yik atma alarmi olusturur ve
jeneratérin yikten ¢cikmasina neden olur.

6 618 Ters gi¢ yik atma

KW

2500

Jenerat6riin bu sinirin Gzerinde aktif gl
cekmesi TERS GUGC yik atma alarmi
olusturur ve jeneratdrin yikten gikmasina
neden olur.

6 619 Krank dis sayisi /

Carpim katsayisi

250

P_626=0 : Motorun 1 devrinde manyetik
pikap Unitesinden gelen darbe adedidir.
Bu parametre motor devrinin hesabinda
kullanilir. Eger bu parametre 0 olarak
ayarlanirsa manyetik pikap girisi
kullaniimaz.

P_626=1 : Motor devrinin jeneratér
frekansindan hesaplanmasi durumunda
devir/frekans katsayisidir.

6 620 Histeresis voltaji

30

Bu parametre sebeke ve jeneratdr
gerilimlerinin hatasiz algilanabilmesi igin
gerekli olan histeresis ‘i saglar. Ornegin
sebeke gerilimi yokken alt limitin bu
parametre kadar Uzerine ¢iktigi taktirde
var kabul edilir. Bu sayede voltajin kisa
araliklarla VAR/YOK gegisi yapmasi
engellenir.

6 621 Motor 1sitma

yontemi

0: Motor yike verilmeden énce P_622 ile
belirlenen siire boyunca bosta g¢alistirilir.
1: Motor yike verilmeden 6nce P_623 ile
belirlenen sicakliga gelene kadar siiresiz
olarak bogta calistirilir.

2: Motor yuke verilmeden 6nce énce
P_622 ile belirlenen siire boyunca, daha
sonra P_623 ile belirlenen sicakliga
gelene kadar siresiz olarak bosta
calistinhr.

6 622 Motor 1sitma siresi

Sec

240

Motor calistiktan sonra ylke verilmeden
Once i1sitma ve stabilizasyon igin P_621 ile
izin verilmisse bu slire kadar bosta
calistirilir.

6 623 Motor 1sitma sicaklk

limiti

°C

80

Eger motor ilk calistigi zaman belirli bir
sicakhga gelene kadar yiike girmeden
¢alismasi isteniyorsa bu parametre motor
sicakhginin alt limitini belirler.
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Grup |Parametre | Tanim

Birim

Min

Maks

Aciklama

6 624 Servis periyodu

(motor saati)

2500

Motor saati olarak servis periyodu. En son
servisten sonra bu parametre ile
belirlenen motor saati gectiyse SERVIS
ZAMANI ledi yanip sbnmeye baslar. Bu
Ozellik motorun servislerinin aksamadan
yapilmasi icin 6nemlidir. Eger bu
parametre 0 (sifir) olarak verilirse motor
saatinden SERVIS ZAMANI gostergesi
aktive olmaz. Buna karsilik yine de Servis
periyodundan (P_625) SERVIS ZAMANI
gbstergesi aktive olabilir.

6 625 Servis periyodu

(guin)

day

2500

Gun olarak azami servis periyodu. En son
servisten sonra bu parametre ile
belirlenen giin sayisi saati gegtiyse
SERVIS ZAMANI ledi yanip sénmeye
baslar. Bu 6zellik motorun servislerinin
aksamadan yapilmasi i¢in 6nemlidir. Eger
bu parametre 0 (sifir) olarak verilirse
sireden SERVIS ZAMANI gostergesi
aktive olmaz. Buna karsllik yine de Motor
saatinden (P_624) SERVIS ZAMANI
gbstergesi aktive olabilir.

6 626 Jenerator
frekansindan motor

devri

Bu parametrenin degerine gére motor
devri gOstergesi manyetik pikap girisini
veya jenerat6r frekansini kullanabilir.

0: Motor devri manyetik pikap girisinden
elde edilir. Manyetik pikap frekansi P_619
ile belirlenen krank dis adedine bdllinerek
motor devri elde edilir.

1: Motor devri jeneratér frekansindan
hesaplanir. Jeneratér frekansi P_619 ile
belirlenen katsayi ile garpilarak motor
devri bulunur. Béylece 1500 devir
jeneratérler icin P_619=30, 3000 devir
jeneratérler icin P_619=60 ayarlanmasi
gerekir.

6 627 Jenerator faz-faz

voltaj gésterme

0: Jenerat6r voltajlar dncelikle Faz-Notr
olarak gosterilir.
1: Jeneratdr voltajlari éncelikle Faz-Faz
olarak gosterilir.

6 628 Sebeke faz-faz voltaj

gbsterme

0: Sebeke voltajlari Faz-Noétr gosterilir.
1: Sebeke voltajlar Faz-Faz gdsterilir.

6 629 Acil yedekleme

Bu parametre 1 yapilirsa, TEST
konumunda sebeke kesildiginde yuk
jeneratdre transfer edilecektir.

6 630 Frekans voltaj ofseti

50

Bu parametre jenrator frekans
okuyucusun hassasiyetini belirler. Eger
motor dururken jeneratér frekansi 0 ‘dan
farkl bir deger olarak okunursa bu
parametreyi artiriniz. Bu parametre igin
standart deger 20 volttur.

6 631 Yik atma alt limiti

KW

5000

Jeneratér aktif glict bu limitin altina
diserse yik atma rolesi birakacaktir.

6 632 Yik atma Gst limiti

KW

5000

Jeneratdr aktif glic bu limitin Gzerine
¢ikarsa yuk atma rélesi ¢cekecektir.
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Grup

Parametre

Tanim

Birim

Min

Maks

Aciklama

6

633

Sebeke akim
trafolari

0: Sebeke akim trafolari yok. Sebeke
akim, gl ve cos® degerleri 0 olur.
Yumusak gegis 6zelligi mumkin olmaz.
1: Sebeke akim trafolari bagli. Sebeke
akim, gi¢ ve cos® Slgiimleri gegerli olur.
Yumusak gecis yapilabilir.

634

Modem devrede

Bu parametre seri porta bilgisayar veya
modem baglantisi yapildigini belirler.

0: Bilgisayar baglantisi.

1: Modem baglantisi.

Modem baglantisi icin daima P_416 ‘dan
P_431 ‘e kadar olan parametrelerle
tanimlanmis telefon numarasi aranir.

635

Otomatik test
baslama gin ve
saati

168

Bu parametre otomatik testing
baslayacagi giin ve saati tanimlar.
168’e esit veya daha biiyilk degerler
otomatik testin devre digi oldugu anlamina
gelir.
Otomatik test haftanin istenen gliniinde ve
istenen saat basinda baslayacak sekilde
segilebilir. Parametre degeri, haftanin
kaginci saatinde testin baslayacagini
belirtir.
Ornekler:

0 = test Pazartesi 00:00 ‘da baglar

1 = test Pazartesi 01:00 ‘da baslar

8 = test Pazartesi 08:00 ‘da baglar

24 =test Sali 00:00 ‘da baslar
167 = test Pazar 23:00 ‘da baslar
168 = otomatik test devre disl.

Eger P_638 parametresi 0 yapilarak
gunlik test secildiyse test ginu bilgisi
6nemli degildir. Test verilen giine
bakilmadan her giin ayni saatte yapilr.
Eger P_638 parametresi 2 yapilarak aylik
test secildiyse, otomatik test her ayin ilk 7
gUni icinde olmak (izere belirlenen giin ve
saatte yapilir.

636

Otomatik test siiresi

dak.

10

1430

Bu parametre otomatik testin siresini
belirler ve 10 dakikalik adimlarla 24 saate
kadar ayarlanir.

637

Gunlik / Haftahk /
Aylik test

0: her giin test et (test P_155 ile segilen
glne bakilmadan yapilir)

1: haftada bir test et.

2: ayda bir test et (test ayin ilk 7 ginQ
icinde programlanan giin ve saatte

yapilhr)

638

Bosta / ylkte test

Bu parametre 0 yapildiysa otomatik test
sirasinda yik jeneratdre aktariimaz. Eger
1 yapilirsa jeneratdr yik altinda test edilir.

639

SMS Goénderimi

Bu parametre, alarm durumunda GSM
modem Uzerinden SMS mesaji atilip
atilmayacagini belirler.

0: SMS gonderimi kapali.

1: SMS génderimi aktif.

SMS daima P_432 ‘den P_447 ‘ye kadar
olan parametrelerle tanimlanmis telefon
numarasina génderilir.
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Grup | Parametre | Tanim Birim | Min | Maks | Aciklama
6 640 Sire sinirl TEST ve - 0 1 |0: TEST veya YUKTE_TEST konumu
YUKTE_TEST secildiginde bagka konum segilmedigi
strece bu konumda kalir.
1: TEST veya YUKTE_TEST konumu
secildiginde hicbir tusa basiimasa bile 6
dakika sonra eski konumuna dbner.

6 641 YUk aktariminda - 0 1 | 0: YUk sebekeye veya jeneradre

uyari aktarildiginda uyari olusmaz ve modem
aramasi yapilmaz.
1: YUk sebekeye veya jeneradre
aktarildiginda uyari olusur ve modem
aramasi yapilir.

6 642 Servis zamanindan - 0 1 | 0: Servis zamani geldiginde uyari

uyari olusmaz, sadece 1sikli bilgi verilir.
1: Servis zamani geldiginde uyari olusur.
Isikli bilgiye ilave olarak UYARI 1s1§1 yanar
ve SERVIS ZAMANI uyarisi alarm
listesinde gbrindr.

6 643 Dahili modem - 0 1 | 0: Dahili modem devre disl.

devrede 1: Dahili modem devrede.
6 644 Harici DC voltaj - 0 1 | 0: Normal ¢alisma
calismasi 1: Harici DC voltaj bazli ¢calisma.
6 645 Harici DC voltaj alt V 0 100 |Harici DC calisma seklinde, DC voltaj bu
limit sinirin altina diisiince OTOMATIK modda
jeneratér calisacakitir.
6 646 Harici DC voltaj tst \Y 0 100 |Harici DC calisma seklinde, DC voltaj bu
limit sinirin Gstiine ¢ikinca OTOMATIK modda
jeneratér duracaktir.

6 647 J1939 devrede - 0 1 |0:J1939 devre disi
1: J1939 devrede

6 648 J1939 motor - 0 7 | 0: Genel Motor Tipi

markasi 1:CUMMINS
2:DETROIT DIESEL
3:DEUTZ EMRS3
4:JOHN DEERE
5:PERKINS
6:VOLVO
7:CAT ADEM 11/ 1l
8: SCANIA S6
9: IVECO

6 649 J1939 motor modeli - 0 3 | 0: Genel se¢im
1: Mesajla calisan (VOLVO EMS2)

6 650 MODBUS kontrolér - 0 | 250 |0: RAINBOW haberlesme protokolu

adresi 1-250: MODBUS haberlesme protokolu.
Bu parametre ayni zamanda cihazin
MODBUS adresidir.

6 651 Flasér rcle suresi saat | O 160 | Bu parametre fasilal ¢alisan dual
jeneratér sistemlerinde jeneratér calisma
suresini belirler. Motor bu surre kadar
calistiktan sonra réle konum degistirir.

6 652 Gaz motoru yakit sn 2 20 | Gaz motorunun yakit solenoidi marglama

solenoid siresi basladiktan bu siire sonra agilacaktir. Bu
fonksiyon istenen herhangi bir réle
cikisina atanabilir.

6 653 Yag basing birimi - 0 1 | 0:bar
1: psi (libre/ ing kare)

6 654 Sicaklik birimi - 0 1 | 0: derece Celsius (°C)

1: derece Fahrenhayt (°F)
6 655 Voltaj trafo orani - 1 250 | Cihaz voltaj ve gii¢ degerlerini bu

katsaylyla carparak gdsterir.
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Program Grup: 7

Bu grup dijital girislerin 6zelliklerini belirler ve 56 adet parametre icerir. DKG-705 8 adet programh

dijital girise sahiptir, her girige ait 7 parametre bulunur.

Bu program grubu 8 blok halindedir, her blok ayni yapida olup 7 parametre icerir. Daha fazla
ayrinti icin asagidaki tabloyu inceleyiniz.

Grup | Parametre | Tanim
7 70x Dijital giris 0 parametreleri
7 71X Dijital giris 1 parametreleri
7 72x Dijital giris 2 parametreleri
7 73x Dijital giris 3 parametreleri
7 74X Dijital giris 4 parametreleri
7 75X Dijital giris 5 parametreleri
7 76X Dijital giris 6 parametreleri
7 77X Dijital giris 7 parametreleri
Grup | Parametre | Tanim Min | Maks | Aciklama
7 7x0 Dijital giris x fonksiyon 0 31 | Lutfen asagidaki fonksiyon listesini
inceleyiniz.
7 7x1 Dijital giris x alarm 0 3 | 0: Stop alarmi
seviyesi 1: YUk atma alarmi
2: Uyari
3: Alarm verilmez.
7 7x2 Dijital giris x gecikme 0 1 0: Sire= 1 saniye.
siresi 1: Slre= 4 saniye.
Bu parametre girisin hata algilama hizini
belirler. Eger gecikme suresi 4 sn yapilirsa
giris SU SEVIYESI gibi yavas sinyallere
uyumlu hale gelir.
7 7x3 Dijital giris x érnekleme 0 1 0: Herzaman aktif. Hata sinyali strekli
tipi kontrol edilir.
1: Motor ¢alisirken aktif. Hata sinyali ancak
motor ¢alisirken ve koruma stresi (8saiye)
dolduktan sonra kontrol edilmeye baslanir.
7 7x4 Dijital giris x kilitleme 0 1 | 0: Kilittemesiz. Hata sinnyali ortadan
kalkinca alarm silinir.
1: Kilitlemeli. Hata sinyali ortadan kalksa bile
alarm silinmez. Alarm ancak elle silinebilir.
7 7x5 Dijital giris x kontak tipi 0 1 0: Normalde agik, hata durumunda kapanir.
1: Normalde kapali, hata durumunda agilir.
7 7x6 Dijital giris x anahtarlama 0 1 0: AkU-
1: Aki+
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Grup

Parametre

O
D
Qc
@
-

Tanim

7

7x0

DisUk yag basing svi¢

Yiksek sicaklik svi¢

Acil stop

DisUk sodutma sivi seviyesi

Alternatd asiri sicaklik

Yiksek yag sicakhgi

Asir yik

DisUk yakit seviyesi

AkU sarj arizasi

YUk barasindan beslenen aki sarj arizasi

Yaklasim Detektdrt Alarmi

Deprem Alarmi

Yedek Alarm 4

Yedek Alarm 3

Yedek Alarm 2

Yedek Alarm 1

ol nlalnl2lale|o|N|o|u|swn=|o

Sebeke kontaktdr anahtari: bu sinyal Kesintisiz Transfer isleminde

kullanihr.

17 Jeneratdr kontaktér anahtari: bu sinyal Kesintisiz Transfer igsleminde
kullanihr.

18 OTO konuma geg

19 KAPALI konuma ge¢

20 TEST konumuna geg¢

21 YUKTE TEST konumuna gec¢

22 MASTER konuma gec¢

23 UZAK CALISTIR

24 SEBEKE SIMULASYONU

25 Fonksiyon-25

26 Fonksiyon-26

27 Fonksiyon-27

28 Fonksiyon-28

29 Fonksiyon-29

30 Fonksiyon-30

31 Fonksiyon-31
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Program Grup: 8

Bu grup cihazdaki rélelerin fonksiyonlarini belirler. Cihaz iginde 7 adet réle bulunur. Genisleme
moddlleri kullanilarak réle adedi 23’e kadar artirilabilir.
Programli rélelerden her birine 128 adet fonksiyondan herhangi bir tanesi atanabilir. Réleler igin

genellikle kullanilan fonksiyonlar sunlardir:

Grup |Parametre | Tanim Uc Aciklama / Genel Fonksiyon
8 800 Role 0 fonksiyon - &
Bu rdle cikisi kullaniimaz.

8 801 Réle 1 fonksiyon 36 Yedek réle cikisi, genellikle ON ISITMA olarak
kullantlir.

8 802 Rdle 2 fonksiyon 33 Mars réle cikisl.

8 803 Rdéle 3 fonksiyon 37 Yedek réle cikisi, genellikle KORNA olarak kullanilir.

8 804 Role 4 fonksiyon 1 Jeneratdr kontaktor rélesi.
&Bu rélenin ortak ucu cihaz icinden jenerator U
fazina baghdir.

8 805 Réle 5 fonksiyon 10 Sebeke kontaktér réle cikisl.
& Bu rélenin ortak ucu cihaz icinden sebeke R
fazina baghdir

8 806 Réle 6 fonksiyon 32 Kontak réle ¢ikisl.

Bu réle cikisi ayni zamanda dahili olarak sar;j

alternatérii uyartim devresini de besler.

8 807 Réle 7 fonksiyon 35 Yedek réle ¢ikisi, genellikle STOP rélesi olarak
kullantlir.

8 808 Rdle 8 fonksiyon - Bu réle ¢ikiglari 1 numarali genigleme kartinda

8 809 Rdle 9 fonksiyon bulunur.

8 810 Réle 10 fonksiyon

8 811 Rdle 11 fonksiyon

8 812 Réle 12 fonksiyon

8 813 Réle 13 fonksiyon

8 814 Réle 14 fonksiyon

8 815 Réle 15 fonksiyon

8 816 Rdle 16 fonksiyon - Bu réle ¢ikiglari 2 numarali genigleme kartinda

8 817 Rdéle 17 fonksiyon bulunur.

8 818 Réle 18 fonksiyon

8 819 Réle 19 fonksiyon

8 820 Réle 20 fonksiyon

8 821 Réle 21 fonksiyon

8 822 Réle 22 fonksiyon

8 823 Réle 23 fonksiyon
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No: | FONKSIYON No: | FONKSIYON

000 | Jikle Rélesi 064 | Yik atma: Dijital giris_0

001 | On Isitma Rélesi 065 | Yuk atma: Dijital girig_1

002 | Mars Rolesi 066 | Yik atma: Dijital giris_2

003 | Korna Rdlesi (slreli) 067 | YUk atma: Dijital giris_3

004 | Jeneratdr Kontaktér Rélesi 068 | Yik atma: Dijital giris_4

005 | Sebeke Kontaktér Rolesi 069 | Yik atma: Dijital giris_5

006 | Kontak Rdlesi 070 | Yik atma: Dijital giris_6

007 | Stop Roélesi 071 | Yik atma: Dijital giris_7

008 | Yiika Atma Rdlesi 072 | YUk atma: kullaniimiyor

009 | Korna Rdlesi (suresiz) 073 | Yiuk atma: kullaniimiyor

010 | Dual Jen. Yuk Kontaktérii Rélesi 074 | Yik atma: kullaniimiyor

011 | Otomatik Hazir Rélesi 075 | Yk atma: kullaniimiyor

012 | Dual Jen. Master Olma istegi 076 | YUk atma: kullaniimiyor

013 | Otomatik test yapiliyor 077 | Yik atma: Jen Ters Gl¢

014 | Yakit Pompa Rélesi 078 | Yik atma: Jen Asirn Giig

015 | kullaniimiyor 079 | Yik atma: Jen Asiri Akim

016 | Harici DC dusUk voltaj 080 | Uyari: kullanilmiyor

017 | Rélanti rélesi 081 | Uyari: kullanilmiyor

018 | Gaz motoru solenoid 082 | Uyan: kullaniimiyor

019 | Alarm+loaddump 083 | Uyarn: kullaniimiyor

020 | kullaniimiyor 084 | Uyarn: kullaniimiyor

021 | Flagor réle 085 | Uyari: kullanilmiyor

022 | kullaniimiyor 086 | Uyari: kullanilmiyor

023 | kullaniimiyor 087 | Uyan: kullaniimiyor

024 | kullaniimiyor 088 | Uyarn: kullaniimiyor

025 | kullaniimiyor 089 | Uyarn: kullaniimiyor

026 | kullaniimiyor 090 | Uyari: kullanilmiyor

027 | kullaniimiyor 091 | Uyari: kullanilmiyor

028 | kullaniimiyor 092 | Uyar: Jeneratdr Yike girdi
029 | kullaniimiyor 093 | Uyari: Sebeke Yike Girdi

030 | kullanimiyor 094 | Uyar: Servis Zamani

031 | kullaniimiyor 095 | Uyari: kullanilmiyor

032 | Stop: Dijital giris_0 096 | Uyari: Dijital giris_ 0

033 | Stop: Dijital giris_1 097 | Uyarn: Dijital giris_1

034 | Stop: Dijital giris_2 098 | Uyari: Dijital giris_2

035 | Stop: Dijital giris_3 099 | Uyar: Dijital giris_3

036 | Stop: Dijital giris_4 100 | Uyari: Dijital giris_4

037 | Stop: Dijital giris_5 101 | Uyar: Dijital giris_5

038 | Stop: Dijital giris_6 102 | Uyari: Dijital giris_6

039 | Stop: Dijital giris_7 103 | Uyar: Dijital giris_7

040 | Stop: kullaniimiyor 104 | Uyari: Senkronizasyon Hatasi
041 | Stop: Jeneratdr Diisiik Frekans 105 | Uyari: Jeneratér Disik Frekans
042 | Stop: Jeneratdr Yiksek Frekans 106 | Uyari: Jeneratér yiksek Frekans
043 | Stop: Yiksek Akl Voltaji 107 | Uyari: Yuksek Aku Voltaji

044 | Stop: Disuk Yakit Seviyesi 108 | Uyari: Dusik Yakit Seviyesi
045 | Stop: Yiksek Olgillen Yag Sic. 109 | Uyan: Yiksek Olciilen Yag Sic.
046 | Stop: Yiksek Olcllen Sicaklik 110 | Uyar: Yiksek Olgiilen Sicakhk
047 | Stop: Diustik Olclilen Yag Basinci 111 | Uyarn: Disuk Olclilen Yag Basinci
048 | Stop: Durma Hatasi 112 | Uyari: Sebeke Faz Sira Hatasi
049 | Stop: Marslama Hatasi 113 | Uyari: kullaniimiyor

050 | Stop: Jeneratér Dlsik Voltaj 114 | Uyar: Sarj Hatasi

051 | Stop: Jeneratdr Yiksek Voltaj 115 | Uyarn: Disuk Akl Voltaji

052 | Stop: Slave Misait Degil 116 | Uyari: AVR Kontrol Hatasi

053 | Stop: Jeneratdér Faz Sira Hatasi 117 | Uyarn: GOV Kontrol Hatasi
054 | Stop: DUsik Motor Devri 118 | Uyari: Disuk Motor Devri

055 | Stop: Yiksek Motor Devri 119 | Uyari: Yiksek Motor Devri

056 | Stop: kullaniimiyor 120 | Uyari: Paralelde Sebeke Kesildi
057 | Stop: kullaniimiyor 121 | Uyari: Sebeke Ters Glg

058 | Stop: kullaniimiyor 122 | Uyari: Sebeke Frekans Hatasi
059 | Stop: kullaniimiyor 123 | Uyari: Sebeke Frekansi Yok
060 | Stop: kullaniimiyor 124 | Uyari: ROCOF (df/dt) Hatasi
061 | Stop: kullaniimiyor 125 | Uyari: Vector Shift (df/dt) Hatasi
062 | Stop: Haberlesme Kesik 126 | Uyari: Haberlesme Kesik

063 | Stop: kullaniimiyor 127 | Uyari: kullaniimiyor
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Program Grup: 9

Bu program grubu analog musirlerin karakteristiklerini tanimlar.

DKG-705 4 adet analog msir girisine sahiptir. Bunlar:
-Sogutma sivisi sicakhgi misir girisi,
-Yag sicakligr masiri girisi,
-Yag basinci misiri girisi,
-Yakit seviye musgiri girigi.

Analog girigler 0-5000 ahm arasi diren¢ degerlerini 6l¢ebilmektedir. Programlanabilen
karakteristikler sayesinde DKG-705 her marka ve model misirle kullanilabilir.

Her masirin karakteristigi bilinen en fazla 8 adet nokta ile tanimlanir. Her nokta bir cift degerden
olugur. ilk parametre direng, ikinci parametre ise miisirden okunan degerdir. Her misir icin 16 adet
parametre ayrilmistir. Tanimlanan noktalari kullanarak DKG-705 lineer yaklagsma algoritmasi yardimiyla
okunan diren¢ degerine karsilik gelen analog degeri hesaplar.

DIKKAT: Tabloya degerler artan direnc sirasina gore girilmelidir. Aksi halde hatali

olciimler meydana gelebilir. Eger 8 ‘den az nokta kullaniliyorsa kullanilmayan direng
degerleri 0 olarak girilmelidir.

rup | Parametre | Tanim

9 900-915 | Sogutma sivisi sicakhgi
9 920-935 | Yag sicakligi
9

9

940-955 | Yag basinci
960-975 | Yakit seviyesi
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Program Grup: 10

A

Bu program grubundaki parametreler Kesintisiz gecis, sebeke ile paralel ve dual jeneratér
konumlarinda kullanilan parametreleri ayarlar.

DIKKAT: Bu parametre grubu fabrika ve Kalifiye servis elemanlarinin
kullanimina ayrilmistir. Son kullanici veya kalifiye olmayan servis
elemanlarinin ulagmasi engellenmelidir. Aksi halde ciddi hasarlar

olusabilir.
Grup | Param. | Tanim Birim | Min | Maks | Aciklama
10 A00 | Kesintisiz gegis - 0 1 0: Tek jenerator, kesintisiz gegis kapal.
1: Tek jeneratdr, kesintisiz gecis agik.
10 AO01 | Yumusak gecis - 0 1 0: Tek jeneratér yumusak gegis kapali.
acik 1: Tek jeneratdér yumusak gegis acik.
10 A02 | GOV Kontrol agik - 0 1 0: Governdr kontrolu kapal.
1: Governdr kontrolu agik.
10 A03 | GOV Ters polarite - 0 1 0: Governdr kontrol normal polarite (voltaj
yUkselince hiz artar).
1: Governdr kontrol ters polarite (voltaj
ylkselince hiz diser).
10 A04 | AVR Kontrol agik - 0 1 0: AVR kontrolu kapal.
1. AVR kontrolu acik.
10 A05 | AVR Ters polarite - 0 1 0: AVR kontrol normal polarite (direng
dlUserken voltaj yikselir).
1: AVR kontrol ters polarite (diren¢ diiserken
voltaj diser).
10 A06 |Fazsirasi iptal - 0 1 0: Faz sirasi kontrol edilir. Bu konum 3 fazli
jeneratérlerde kullantlir.
1: Faz sirasi kontrol edilmez. Bu konum tek
fazli jeneratérlerde kullanilir.
10 A07 | Senkronizasyon Sn. 0 60 | Eger bu sire doldugunda faz ve voltaj
hata sdresi senkronizasyonu saglanamamissa
Senkronizasyon Hata Uyarisi veya alarmi
verilecek ve cihaz kesintili bir gegis yapacaktir.
10 A08 | Yumusak transfer Sn. 0 60 | Bu slre dolunca kontaktérlerin biri agilarak
suresi sebeke ile paralel calismaya son verecektir.
10 A09 | Kontaktor siresi Sn. 0 5 | Kesintisiz gecis durumunda her iki
kontaktorin birden gekili oldugu stire. Bu
sirenin 0.5sn olarak ayarlanmasi tavsiye
edilir.
10 A10 | Maksimum Hz 0.1 2.0 | Senkronizasyonun saglanabilmesi igin
Frekans farki jeneratdr ve sebeke frekanslari arasindaki
farkin bu degerden kiglk olmasi gerekir.
DKG-705 jeneratdérl ayni frekansa getirecek
sekilde GOV ¢ikigina kumanda eder.
10 A11 | Maksimum \ 0 20 | Senkronizasyonun saglanabilmesi icin sebeke
Gerilim farki R fazi ve jeneratér U fazi arasindaki volta;
farkinin bu degerden kiigiik olmasi gerekir.
DKG-705 jeneratérl ayni voltaja getirecek
sekilde AVR cikisina kumanda eder.
10 A12 | Maksimum faz a¢i | Deg. 0 20 | Senkronizasyonun saglanabilmesi icin sebeke

farki

R fazi ve jeneratér U fazi arasindaki faz
farkinin bu dederden kiiglik olmasi gerekir.
DKG-705 jeneratdri sebekeyle ayni faza
getirecek sekilde GOV cikisina kumanda eder.
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Grup

Param.

Tanim

Birim

Min

Maks

Aciklama

10

A13

Governdr
baslangi¢

255

Governor kontrol ¢ikisinin bekleme degeri.
Daima yari deger olan 128 olarak belirleyiniz.
Buna ragmen eger gerek duyuluyorsa bosta
calismada motor devri bu parametre ile
ayarlanabilir.

10

A14

AVR baglangig

255

AVR kontrol ¢ikisinin bekleme degeri. Daima
160 olarak belirleyiniz. Buna ragmen eger
gerek duyuluyorsa bosta ¢alismada jenerator
voltaji bu parametre ile ayarlanabilir.

10

A15

Frekans
yakalama kazanci

255

Bu parametre, senkronizasyon sirasinda,
master ve slave jeneratérler arasindaki faz
farkina verilen tepkinin siddetini belirler.
Standart deger 32 ‘dir. Fakat imalat sirasinda
her jeneratér igin 6zel olarak ayarlanmalidir.
Eger bu parametre ¢ok yiiksek verilirse faz
osilasyonu meydana gelir, cok dislk verilirse
faz yakalama slresi uzar.

10

A16

AVR kazanci

255

Bu parametre senkronizasyon sirasinda
master ve slave jeneratérler arasindaki voltaj
farkina verilen tepkinin siddetini belirler.
Standart Deger 64 ‘dir. Fakat imalat
sirasinda her jenerator igin 6zel olarak
ayarlanmalidir. Eger bu parametre ¢ok ylksek
verilirse voltaj osilasyonu meydana gelir, cok
dUsUk verilirse voltaj yakalama siresi uzar.

10

A17

Jeneratér gici

KW

10

2400

Jeneratdrin KW olarak aktif gictinG giriniz. Bu
deger yik paylasiminda kullanilacaktir.

10

A18

KW Rampasi

KW/s

240

Yumusak gecis durumunda jeneratériin aktif
glct (KW) bu hizla sebekeye aktarilacaktir.
Bu degeri Yumusak Gecis Siiresi (P_A08) ile
uyumlu olarak belirleyiniz.

10

A19

KVAr Rampasi

KVAr/s

240

In case of a soft transfer, the load’s reactive
power (KVAr) will be transferred to the mains
with this rate.

10

A20

KW Kazanci

255

Bu parametre yumusak transfer veya yuk
paylasimi durumlarinda KW kontrolunun tepki
siddetini belirler ve standart degeri 32'dir,
buna karsilik her jeneratdr i¢in montaj
sirasinda yeniden ayarlanmalidir. Eger bu
parametre ¢ok yiksek verilirse KW osilasyonu
meydana gelir. Eger ¢cok dusuk verilirse KW
yakalama yavas olacaktir. ideal olarak
osilasyon yapmayan en ytiksek degeri
bulmaya calisiniz.

10

A21

KVAr Kazanci

255

Bu parametre yumusak transfer veya yuk
paylasimi durumlarinda KVAr kontrolunun
tepki siddetini belirler ve standart degeri
64‘dir, buna karsilik her jeneratér icin montaj
sirasinda yeniden ayarlanmalidir. Eger bu
parametre ¢ok yiksek verilirse KVAr
osilasyonu meydana gelir. Eger ¢ok diisik
verilirse KVAr yakalama yavas olacaktir. ideal
olarak osilasyon yapmayan en yiksek degeri
bulmaya calisiniz.

10

A22

Cihaz numarasi

15

Paralel calismada bu parametre grup iginde
bu cihazin numarasidir. Su anda kullaniimaz.
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Grup

Param.

Tanim

Birim

Min

Maks | Aciklama

10

A23

Paralel Kontrol
gecikme slresi

Sec.

0.0

25.0

Sebekeyle paralele girme durumunda, sebeke
kontaktériniin cekmesiyle, paralelde sebeke
kesilme kontrollerinin devreye girmesi
arasindaki streyi bu parametre belirler. bu
korumalar, paralel konumda sebeke kesilmesi
durumunda, jeneratériin sebekeyi beslemesini
6nlemek icin hizli bir sekilde sebeke
kontaktérini actirir.

10

A24

Sebeke Ters Gl
Limiti

KW

1000

Bu parametre, sebekeyle paralel ¢galisma
durumunda sebeke kesilmesine karsi, ters gl¢
korumasinin hassasiyetini belirler. Paralel
korumalar aktif oldugunda, eger jeneratér
sebekeye bu limitin Gzerinde bir gli¢ basiyorsa
sebeke kontaktdri hemen birakir ve bir uyari
olusur. Bu parametrenin jenerat6r aktif
glcinln yaklasik %25’ine ayarlanmasi tavsiye
edilir.

10

A25

ROCOF df/dt
Limiti

Hz/Se

1.0

25.0

Bu parametre, sebekeyle paralel ¢calisma
durumunda ROCOF (rate of change of
frequency-frekans degisme hizi) koruma
rélesinin hassasiyetini belirler. Paralel
korumalar aktif oldugunda, eger sebeke
frekansinin degisme hizi arka arkaya 4 periyot
boyunca bu limiti agarsa, sebeke kontaktori
hemen birakir ve bir uyari olusur. Bu
parametrenin 5 Hz/sn dederine ayarlanmasi
tavsiye edilmektedir.

10

A26

Faz ziplama limiti
df/dt

Degr.

30

Bu parametre, sebekeyle paralel ¢calisma
durumunda faz ziplama korumasinin
hassasiyetini belirler. Paralel korumalar aktif
oldugunda, sebekenin arka arkaya 2 periyotta
Olgulen fazi, dérdincl ve besinci periyotta
Olgtlen faza gére bu limitin Gzerinde ziplarsa,
sebeke kontaktdéri hemen birakir ve bir uyari
olusur. Bu parametrenin 10 derece degerine
ayarlanmasi tavsiye edilmektedir.

10

A27

Sebeke
Destekleme acik

0: Sebeke destekleme kapali. OTO konumda
jeneratér ancak bir sebeke kesintisi
olustugunda calisir.

1: Sebeke destekleme acik. OTO konumda
yik P_A29 ile belirlenen degeri astiginda
jeneratér calisir ve sebeke ile paralele girer.

10

A28

Sebeke
destekleme:
Sebeke gug limiti

KW

5000

Sebeke destekleme konumunda, cihaz
sebekeyi korumak amaciyla, sebekeden en
fazla bu parametre ile belirlenen miktarda gig¢
cekilmesine izin verir, Gzerini jeneratér saglar.

10

A29

Sebeke
destekleme:
Jeneratdr calisma
glg limiti

KW

5000

Sebeke destekleme konumunda yik bu
degere ulastigi zaman jeneratdr ¢alisir ve
sebeke ile paralele girer. Buna karsilik ancak
yUk sebeke gic limitini (P_A28) gegerse
jeneratérden gig¢ cekilir. Bu parametre
P_A28'den daha klicik verilmelidir.

10

A30

Sebeke
destekleme:
Jeneratér durma
glg limiti

KW

5000

Sebeke destekleme konumunda ancak yik bu
degderin altina diserse jeneratdr duracaktir. Bu
parametre P_A29'dan daha kugik verilmelidir.

10

A31

Dual Jenerator
Calisma

0: Tek jeneratér.
1: Dual jeneratdr sistemi.
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Grup | Param. | Tanim Birim | Min | Maks | Aciklama

10 A32 | Tek jenerator - 0 1 | 0: Tek jeneratdr yike girmez. Sebeke
yUke giris (dual kesildiginde her iki jeneratdr ¢alisir ve birbirine
jeneratér senkronize olur. Bundan sonra yuk jeneratére
konumda) aktarilir.

1: Tek jeneratdr yike girer. Sebeke
kesildiginde, her iki jenerator cahgir,
senkronizasyon gergceklesmeden master
jeneratér yaka alir. Slave jeneratér daha sonra
buna senkronize olup yUkl paylasir. Ayrica
eger jeneratodrler biri arizaliysa digerinin ¢alisip
yUki almasina izin verilmis olur.

10 A33 | Dual Jeneratér - 0 1 | 0: Kesintisiz gegis yasak.

Kesintisiz gecis 1: Kesintisiz gecis serbest.

10 A34 | Dual Jenerator - 0 1 | 0: Yumusak gegis yasak.
yumusak gegis 1: Yumusak gegis serbest.

10 A35 | Dual Jenerator % 0 100 | Eger toplam aktif glic, P_A38
gecikmeli calisma parametresinde tanimlanan sire boyunca bu
gucl seviyenin Uzerine ¢ikarsa, slave jenerator

calisir, senkronize olur ve yik paylasimina
girer. Bu parametre P_A17 ’de tanimlanan
jeneratér aktif giiciinin yiizdesi olarak verilir.

10 A36 | Dual Jenerator % 0 100 | Eger toplam aktif gli¢ bu seviyenin Uzerine
Hemen Baglama ¢ikarsa, slave jeneratér hemen c¢alisir,
glcl senkronize olur ve yik paylasimina girer. Bu

parametre P_A17 ‘de tanimlanan jenerator
aktif glclnin ylzdesi olarak verilir.

10 A37 | Dual Jeneratér % 0 100 | Eger toplam aktif glic, P_A38
gecikmeli durma parametresinde tanimlanan sire boyunca bu
glcu seviyenin altina diserse, slave jeneratér

duracaktir. Bu parametre P_A17 'de
tanimlanan jeneratér aktif glictiniin ylzdesi
olarak verilir. Eger 0 verilirse slave jeneratér
hicbirzaman durmaz.

10 A38 | Dual Jeneratér Sec 0 120 | Bu parametre slave jeneratérl ¢alistirma ve
Start/Stop durdurmada kullanilan gecikme siiresidir. ilgili
gecikmesi calistirma ve durdurma guglari P_A35 ve

P_A37’'de tanimlanir.

10 A39 | Dual Jenerator, - 0 255 | Bu parametre dual jeneratér sistemi ile sebeke
Master Frekans arasinda senkronizasyon sirasinda, master
Kilitleme kazanci jeneratér governér ¢ikisinin faz farklarina

verecegi tepki siddetini ayarlar. Standart deger
4 ‘dur. Fakat imalat sirasinda her dual
jeneratér icin 6zel olarak ayarlanmalidir. Eger
bu parametre ¢ok ylUksek verilirse faz
osilasyonu meydana gelir, ¢cok dislk verilirse
faz yakalama suresi uzar.

10 A40 | Dual Jeneratér, - 0 255 | Bu parametre dual jeneratér sistemi ile sebeke

Master AVR
kazanci

arasinda senkronizasyon sirasinda, master
jeneratér AVR cikisinin voltaj farklarina
verecegi tepki siddetini ayarlar. Standart deger
8 ‘dir. Fakat imalat sirasinda her dual jeneratér
icin 6zel olarak ayarlanmalidir. Eger bu
parametre ¢ok yiksek verilirse voltaj
osilasyonu meydana gelir, ¢cok dislk verilirse
voltaj yakalama slresi uzar.
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Grup | Param | Tanim Birim | Min | Maks | Aciklama

10 A41 | Sebekeye Glg - 0 1 0: Normal ¢calisma
Basma Calismasi 1: Sebekeye Gli¢ Basma galismasi.

Aktif

10 A42 | Sebekeye % 0 100 |Bu deger P_A17 parametresiile tanimlanan
basilacak gii¢ jeneratdr giiciniin ne kadarinin sebekeye

basilacagini yizde olarak tanimlar.

10 A43 | Sebekeye basilan - 60 | 140 |Bu parametre sebeke basilacak gicin
glcln cos® cos@'sini belirler. Kullanim asagidaki
degeri sekildedir:

60..100: enduktif 0.60 ile1.00 arasi
101..140: kapasitif 0.99 ile 0.60 arasi
Examples:

90 -> 0.90 enduktif

110 -> 0.90 kapasitif
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Program Grup: 11

Bu program grubu voltaj ve akim giriglerinin kalibrasyon kaysayilarini ayarlar.

ayarlanmaktadir ve degistiriimemesi gerekir. Aksi taktirde hatali calisma
meydana gelebilir.

f DIKKAT: Bu program grubu sadece cihaz imalati sirasinda

Grup | Param. | Tanim Min | Maks | Aciklama
11 B00 |Faz R Kalibrasyon 0 | 60000 | Her parametre bir girisin hassasiyetini beliler.
11 B01 |Faz S Kalibrasyon Parametre blyUrse giris daha hassas olur ve daha
11 B02 |Faz T Kalibrasyon yUksek bir deger okur. Kalibrasyon ancak serifikali
11 B03 | Faz U Kalibrasyon bir test cihaziyla kontrol edilebilir.

11 B04 |Faz V Kalibrasyon
11 B05 |Faz W Kalibrasyon
11 B06 |Akim R Kalibrasyon
11 B07 | Akim S Kalibrasyon
11 B08 | Akim T Kalibrasyon
11 B09 | Akim U Kalibrasyon
11 B10 | Akim V Kalibrasyon
11 B11 | Akim W Kalibrasyon
11 B12 | Akl voltaji
kalibrasyonu

-67 -



DKG-705 Kullanim Kilavuzu V-02_21 (02.09.2010)

24. ARIZA BULMA VE GIDERME

-Motor gévdesi topraklanmis olmalidir, kontrol ediniz.

-Sebeke voltajlari programlanmisg limitlerin digina ¢ikmig olabilir, faz gerilimlerini 6l¢iiniz.

-Sebeke frekansi limitler disinda olabilir, kontrol ediniz.

-MENU tusuna basarak cihazin sebeke voltajlarini dogru él¢tigini kontrol ediniz.

-Sebeke voltaj ve frekans sinirlari ¢ok dar verilmis olabilir. Program moduna gegerek parametreleri
kontrol ediniz. Standart degerler 170/ 270 volt ve 49 / 51 Hz 'dir.

-Histeresis voltaji ¢ok yUksek verilmis olabilir. Sebeke kesik ise alt limit histeresis voltaji kadar yukseltilir,
st limit histeresis voltaji kadar dis0ralir. Program moduna gecerek P_620 ‘yi kontrol ediniz, standart
deger 8 volttur.

ebeke geldigi halde jeneratér calismaya devam ediyor:

-Motor gdvdesi topraklanmis olmalidir, kontrol ediniz.

-Sebeke voltajlari programlanmisg limitlerin disina ¢ikmis olabilir, faz gerilimlerini él¢iiniz.

-Sebeke frekansi limitler disinda olabilir, kontrol ediniz.

-MENU tusuna basarak cihazin sebeke voltajlarini dogru él¢tigini kontrol ediniz.

-Sebeke voltaj ve frekans sinirlari ¢ok dar verilmis olabilir. Program moduna gegerek parametreleri
kontrol ediniz. Standart degerler 170 / 270 volt ve 49 / 51 Hz ’dir.

-Histeresis voltaji ¢cok ylUksek verilmis olabilir. Sebeke kesik ise alt limit histeresis voltaji kadar yikseltilir,
st limit histeresis voltaji kadar disiralir. Program moduna gecerek P_620 ‘yi kontrol ediniz, standart
deger 8 volttur.

Cihazda AC voltajlar hatali okunuyor veya frekanslar hatali okunuyor:

-Motor gdvdesi topraklanmis olmalidir, kontrol ediniz. AKU(-) ile No&tri birlestirerek hatanin dizelip
dizelmedigini kontrol ediniz.

-Okuma hatasi +/- 3 volttur.

-Eger sadece motor calisirken hatali dlgimler oluyorsa motorda sarj alternatér veya konjektdr arizasi
olabilir. Sarj alternatdri baglantisini sékip tekrar deneyiniz.

-Eger sadece sebeke varken hatali 6lgiimler oluyorsa aki sarj redresérl arizal olabilir. Redresér
sigortasini kapatarak kontrol ediniz.

Akimlar dogru élclildiigu halde KW ve cos® degerleri hatali:

-Akim trafolari ilgili fazlara baglanmamis veya akim trafolarindan bazilarinin yénleri ters baglanmis. Her
defasinda bir adet akim trafosunu cihaza baglayarak dogru KW ve cos® o6lglilecek sekilde uglari
belirleyiniz, hepsi tamam olunca Ug¢lnul birden baglayiniz.

A DIKKAT: Kullanmadiginiz akim trafolarinin g¢ikiglarini kisa devre ediniz.

Sebeke kesilince cihaz kontadi aciyor fakat marsa basmiyor birkac dakika sonra MARS HATASI
veriyor:

Cihazin YAG BASING girisine AKU(-) gelmiyor veya cihaz élgme misirinden yag basinci gériiyor.

-Yag basin¢ ucu bosta birakiimig olabilir.

-Yag basin¢ kablosunda kopuk olabilir.

-Yag basin¢ misiri bozuk olabilir.

-Yag basing miisiri cok ge¢ kapatiyor olabilir, kontak kapaninca marsa basilacaktir. istenirse yag basing
musiri degistirilebilir.
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Motor ilk marsta calismiyor, daha sonra tekrar marsa basmiyor:

-Yag basing musiri cok gec¢ kapatiyor, kontak kapaninca marsa basilacaktir. istenirse yag basing musiri
degistirilebilir.

Sebeke kesilince motor calisiyor fakat cihaz sonradan MARSLAMA hatasi veriyor ve motor
duruyor:

-Jeneratdr faz voltaji cihaza gelmiyor. Faz-U ile jeneratdr nétr uglar arasindaki voltaji motor galisirken
Olglintiz. Jeneratér faz sigortasi atmis veya kapatiimis olabilir, bir baglanti hatasi olabilir. Hersey
tamamsa panodaki bltln sigortalari kapatin, daha sonra DC besleme sigortasindan basglayarak hepsini
acin ve yeniden test yapin.

Cihaz marsi gec kesiyor:

-Alternatér voltaji geg¢ yikseliyor ve alternatériin remanans gerilimi 20 voltun altinda. Cihaz marsi
jeneratér frekansi ile keser ve frekans okuyabilmek igin en az 20 volta ihtiyag duyar. Eger sorun mutlaka
¢6zilmek isteniyorsa tek yol bir réle ilave etmektir. Bu rdlenin bobini AKU(-) ile sarj alternatériiniin D+
(lamba) ucu arasinda olacaktir. Cihazin mars ¢ikisi bu rélenin normalde kapali kontagindan seri olarak
geciriimelidir. Bdylece sarj alternatdr gerilim Gretince mars kesilmis olur.

Cihaz hic calismiyor:

Cihazin arkasindaki klemenslerden DC voltaji 6lgliniiz. Voltaj varsa panodaki biitlin sigortalari kapatin,
daha sonra DC besleme sigortasindan baslayarak hepsini agin ve yeniden test yapin.

Program degisiklikleri kaydedilmiyor:

-Degistirilen program degerleri MENU tusuna basilinca kaydedilir. Program konumundan gikmadan énce
MENU tusuna basiniz.

Programlar degistirilemiyor:

Program kilit ucundan AKU(-) ‘yi ayiriniz. Islem bittikten sonra, izinsiz program degisikliklerine engel
olmak i¢in bu baglantiy! yeniden yapiniz.

Kesintisiz transfer veya yumusak transfer secilmis oldugu halde kesintili transfer yapiliyor:

Sebeke veya jeneratér tarafinda faz sirasi hatal olabilir.
Senkronizasyon basarili olmamis olabilir. Voltaj veya faz uyumu saglanamamistir.
Senkronizasyon sartlari icin 7 numarali konuyu inceleyiniz.

Sebeke ile paralel calismada sebeke kesilmedidi halde cihaz PARALELDE SEBEKE HATASI
veriyor:

Koruma fonksiyonlarindan biri agiri hassas ayarlanmis.
Hangi korumanin uyari verdigini ALARM LISTESI menlisiinden tesbit ediniz ve programlama konumuna
girerek bu korumanin hassasiyetini diistriiniiz.

Senkronizasyon hatasi veriyor:

P_A02, P_A04, P_A15 ve P_A16 parametrelerini kontrol ediniz. Dual Jeneratdr kullaniliyorsa ayrica
P_A39 ve P_A40 parametrelerini kontrol ediniz. Bu parametrelerden biri cok disik ayarlanmigsa bu
senkronizasyon islemini geciktirebilir.

-Senkronizasyon Hata Siresi parametresini (P_A07) kontrol ediniz, gerekiyorsa artiriniz. Standart deger
20 saniyedir.

-Senkronizasyon limitlerini (P_A10, P_A11, P_A12) kontrol ediniz, gerekiyorsa genisletiniz. Standart
degerler: P_A10=0.5Hz, P_A11=5V, P_A12=5¢
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25. UYGUNLUK BEYANI

Cihaz asagidaki Avrupa Birligi Direktiflerine uygundur:
-2006/95/EC (DusUk Gerilim Direktifi)
-2004/108/EC (Elektromanyetik Uyumluluk)

Referans Normlar:

EN 61010 (glvenlik istekleri)
EN 61326 (EMC istekleri)

CE isareti, bu Grliniin, givenlik, saglik, ¢evrenin korunmasi ve kullanicilarin korunmasi
konularindaki Avrupa standartlarina uygunlugunu belirtir.

Avrupa birligi onayl test kurulusu test raporlari talep Gzerine verilebilmektedir.
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26. TEKNIK OZELLIKLER

Alternatoér voltaji: 300V-AC (Faz-Notr)
Alternatér frekansi: 0-200Hz.
Sebeke voltaji: 300V-AC (Faz-Nétr)
Sebeke frekansi: 0-200Hz.
Akim girigleri: akim trafosu Gzerinden, .../5A. Azami yiik faz basina 0.7 VA. )
Dijital girigler: giris gerilimi 0 - 35 V-DC. Dahili olarak 4K7 ohm direng lizerinden AKU(+) ‘ya baghdir.
Analog girigler: 0 - 5000 ohm. Direncin diger ucu AKU(-) ‘ye baglanacaktir.
Olciim kategorisi: CAT Il
Hava kirliligi: Pollution degree Il
Akl Gerilimi:
12V se¢imi: 9.0 ile 17.0 V-DC
24V sec¢imi: 18.0 ile 30.0 V-DC.
Mars sirasinda gerilim disiimii: 100ms sireyle 0 volta dayanikli.
Akim harcamasi: 500 mA-DC maks. (Rdle ¢ikislar bosta)
Toplam DC Akim Cikisi: 10A-DC.
Her terminal icin maks. akim: 10A-RMS.
Manyetik pikap voltaj: 0.5 - 70Vpk.
Manyetik pikap frekans: 20KHz maks.
Gov Kontrol Cikisi: 0 — 10VDC
AVR Kontrol Cikigi: 300 ohm ile 200 K-ohm arasi ayarl izole direng
Sarj Alternat6r Uyartim Akimi: 150mA minimum, 10-30V arasi
Haberlesme Portu: RS-232. 9600 bauds, no parity, 1 stop bit.
Calisma sicakligi: -20°C ile 70°C arasi.
Depolama sicakhgi: -40°C ile 80°C arasi.
Maksimum nem: 95% yodusmasiz.
IP Koruma: IP65 (6n panelden), IP30 (diger ylzeylerden)
Boyutlar: 192 x 144 x 49mm (GxYxD)
Agirhk: 800 g (yaklasik)
Montaj Acikligi: 188 x 140mm minimum.
Kutu Malzemesi: Yiksek isiya dayanikh alev s6ndiiren ABS (UL94-V0, 110°C)
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